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D-M-00.00.00 - WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem ninigjszej Specyfikacji Techniczne] sg wymagania ogdlne, wspolne dla
poszczegoinych wymagan wykonania i odbioru robét w ramach odbudowy nawierzchni po wykonaniu
przylgcza kanalizacji sanitarnej dia budynku komunalnego przy ul. Walbrzyskiej 28 w Walbrzychu,
1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowiq czgs¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych przy
zlecaniu i realizacji robét opisanych w punkeie 1.1.
1.3.Zakres robot objetych ST
1.4.Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obsjmujq wymagania ogoine, wspoine dia robét obistych
szezegodlowymi specyfikacjami technicznymi.,

1.5. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujago:
1.5.1.  Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy calosé techniczno-
uzytkowg {droga} albo jego czgs¢ stanowigca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt
- mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.52. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu fub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem
ruchu,

1.5.3. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjainie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po
jego zakoriczeniu.

1.54. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczeciq organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu
robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania
robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pamigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.

155, Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o kiore] wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie koniraktem.

1.5.8. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.5.7.  Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.5.8.  Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami fub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju | pasami dzielacymi jezdnie.

1.5.9.  Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.5.10. Korpus drogowy - nasyp lub 1a czg$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rOWOW.

1.5.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu uloZzenia w nim konstrukcii
nawierzchni.

1.8.12. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/ierownika projeklu  zeszyt
z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot
w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja
polwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu,

1.5.13. Laboratorium - drogowe Iub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badar i prob zwigzanych z oceng jakosc
materialow oraz robot.

1.5.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja,
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projeklu.

1.3.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw sluzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen



od ruchu na podioZe gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu,
a) Warstwa gorna nawierzchni thiczniowsj - géma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddzialywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.
b) Warstwa doina nawierzchni tiuczniowe] - warslwa znajdujgca sie migdzy warstwg gorna
a podbudowa, zapewniajgca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni | przekazywanie ich na
podbudowe.
c) Warslwa wyréwnawcza - warstwa sfuzaca do wyréwnania nieréwnosc podbudowy Iub profilu
istniejacej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze sktadat sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
e) Podbudowa zasadnicza - gérna czgé¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcii
nawierzchni. Moze ona skladaé sig z jednej lub dwoch warstw,
fy  Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spelniajaca, obok funkeji no$nych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podioza.
Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajacq lub odcinajaca,
g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.
h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.
) Warstwa odsaczajaca- warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do
nawierzchni.
1.5.16. Niweleta - wysokosciowe I geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.
1.8.17. Objazd tymezasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
1.5.18. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.
1.5.19. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwigzanych z nig urzadzei oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzer chroniacych ludzi i §rodowisko przed
uctgziiwosciami powadowanymi przez ruch na drodze.
1.5.20. Pobocze - czgé¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpieczefistwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sluzaca Jednocze$nie do
bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.
1.5.21. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchniq do glebokosci
przemarzania.
1.5.22. Polecenie InzynierafKierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.5.23. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacii projektowe;.
1.5.24. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub
calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniejacego potaczenia.
1.5.25. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturainego, stanowigcy utrudnienie w realizacii
zadania budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.
1.5.26. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace ulrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad droga, kolej, ruraciag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp,
1.5.27. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacii projektowsj, kidra wskazuje
lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét,
1.5.28. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwolnych funki
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.



1.5.29. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegdinych rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikow mierzona w $wietle porgczy mostowych z
wytgczeniem konstrukeii przy jezdni dolem oddzielajgcej ruch kolowy od ruchu pieszego.
1.5.30, Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich Hosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania,
1.5.31. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz
inne migjsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes¢ terenu budowy.
1.5.32, Zadanie budowlane - czes¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrebng calosé
konstrukeyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego pelnienia funkeji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polegaC na wykonywaniu robét zwigzanych z budows, modernizacia, przebudowa,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.
1.6, Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczehstwo wszelkich
czynnodci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosé z dokumentacjq
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
1.6.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje
i wspbirzedne punktow glownych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacii projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziainosé za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odiworzy | utrwali na wlasny koszt.

1.6.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacije projektowa;
" Zamawiajacego; wykaz pozycji, kidre stanowig przetargowq dokumentacje projektowg oraz
projektowq dokumentacje wykonawcza (techniczna) i zostang przekazane Wykonawey,

" Wykonawcy, wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca opracuje
w ramach ceny kontraklowej.
1.6.3.  Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w chodby jednym z nich
sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentagji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentow obowiazuje kolejnosc
ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogdlnych" (,Ogélnych warunkach umowy"),
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszezen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje
0 wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznoéci, wymiary podane na pi$mie sa wazniejsze od wymiarow okreslonych
na podstawie odczylu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i
ST.

Dane okreslone w dokumentacii projektowej | w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji Cechy materialow i
elementow budowli muszg wykazywac zgodnosé z okrestonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekraczac dopuszczalnego przedziafu tolerangii.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pehni zgodne z dokumentacjq projektowa lub
ST iwplynie to na niezadowalajacq jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione
innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.6.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sie, ze



jest wiaczony w ceneg kontraktowa,

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje | bedzie utrzymywa¢ tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w lym: ogrodzenia, porecze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot
i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu. Wykonawca ogrodzi iub wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wiazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy
realizacji robot Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

1.6.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robé6t

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykariczania robdt Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojagcej,

b) podejmowaC wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do przepisow
inorm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliiwosci dia osob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych
znadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia Iub innych przyczyn powstalych
w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujgc sig do tych wymagan bedzie miat szczegdiny wzglad na:

1) lokalizacjg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopdw i drog dojazdowych,

2) Srodki ostroznoéci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢} mozliwoscig powstania pozaru.

1.6.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywa¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet przeciwpozarowy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materialy lalwopalne bgda skladowane w sposoéb zgodny z odpowiednimi przepisami
| zabezpieczone przed dostepem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane poZarem wywolanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.6.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacq brak szkodliwego oddzialywania tych materiatow na
Srodowisko.

Materialy, kiore sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakoficzeniu robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. malerialy pylaste) mogq byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wlasciwych organdw administracji parstwowej,

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencie tego poniesie Zamawiajacy.
1.6.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawea odpowiada za ochrong instalacii na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzes



potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich fokalizacii.

Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiedcié w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla
wszelkiego rodzaju robdt, kidre maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze Ilokaine
o zamiarze rozpoczgcia robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwiocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projekiu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi
wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiadaC za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowa¢ roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnodel dla mieszkancow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sasiedziwie budowy, spowodowane
jego dziatalnoscia,

Inzynier/Kierownik projekiu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawarlych
pomiedzy Wykonawcg a wlascicielami nieruchomoéci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drég
wewngtrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie
porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.6.9. Ograniczenie obclazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczent naciskdw osi na drogach
publicznych przy fransporcie materialow i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie
niezbgdne zezwolenia i uzgodnienia od wiadciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkéw {ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika
projektu.

Inzynier/Kierownik projektu moze polecic, aby pojazdy niespelniajace tych warunkow zostaty
usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmieme obcigzenie osiowe nie beds dopuszczone
na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawg wszeikich rob6t w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.6.10. Bezpieczenhstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow  dolyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dia zdrowia oraz mespetmamcych odpowiednich wymagar
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzgt | odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszly zwigzane z wypelnieniem wymagaii okreslonych powyzej nie
podlegajg odrgbnej zaplacie | s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;,

1.6.11. Qchrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrona robot i za wszelkie materialy | urzadzenia uzywane
do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robét przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
byC prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

JeSli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie fo na polecenie
Inzyniera/Kierownika projeklu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pbzniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.



1.6.12. Stosowanie sig do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest znaC wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne |
misjscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wylyczne, ktdre sq w jakikolwiek sposdb zwigzane
z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowier
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypeinienie wszelkich wymagari prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych
praw w odniesieniu do sprzgtu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot
iwsposob ciggly bedzie informowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwoledl i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania,
obcigzenia i wydatki wynikie z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.6.13. Rownowazno$¢ norm i zbiorow przepisoéw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy | przepisy, ktére
speinial majg materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm | przepiséw o ile w
warunkach kontrakiu nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powolane normy i przepisy sg
panstwowe lub odnoszg sig do konkretnego kraju lub regionu, moga byé réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyZszy poziom wykonania niz powolane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Roznice pomigdzy powolanymi normami a ich propenowanymi zamiennikami muszq byé¢
dokladnie opisane przez Wykonawce i przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
1.6.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartoéciowe, budowle oraz inne pozostalosci o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnoéé
Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomié Inzyniera/Kierownika projektu i postepowac
zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszly iflub wystapig
opdznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym | Wykonawcg
ustali wydiuzenie czasu wykonania robot iflub wysokos¢ kwoty, o kiéra nalezy zwiekszyé ceng
kontraktowa.

1.7. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewidujg realizacje)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacernu, pomieszczenia biurowe, sprzet,
transport oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01
Zaplecze Zamawiajacego”.

2. MATERIALY
2.1, Zrodla uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiaiow
przeznaczonych do robot. Wykonawca przedstawi InzynierowilKierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow,

Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy z danego Zrodia uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane
z dopuszczonego Zrédta w sposdb ciagly spelniaja wymagania ST w czasie realizacji robét.
2.2 Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolel od wiascicieli | odnosnych wiadz na pozyskanie
materiatow ze Zrédet miejscowych wiaczajac w to Zrodta wskazane przez Zamawiajgcego | jest
zobowigzany dostarczy¢ InzynierowifKierownikowi projekiu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem
eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacije



zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryinych oraz proponowang przez siebie metode
wydobycia i selekcji, uwzgledniajac akiualne decyzje o eksploatacii, organéw administracji panstwowe; i
samorzgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spefnienie wymaga ilosciowych i jakosciowych
materiatow pochodzacych ze zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialow, dzierzawy i inne, jakie
okazq sig potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materialéw do robot,

Humus i nadkfad czasowo zdjete z terenu wykopéw, dokopéw i miejsc pozyskania materialow
miejscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywagji terenu po ukoriczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét Iub odwiezione na odklad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzié zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, kiore
zoslaly wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na fo pisemng zgode
Inzyniera/Kierownika projekiu.

Eksploatacja zrédel materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami  prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jedli Inzynier/Kierownik
projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych robot, niz te dla kiorych zostaly
zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktdrym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaplaceniem
2.4.Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach. Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materialu, albo w okresie diuzszym, jesli
bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wybrany izaakceptowany rodzaj materialu nie moze byé poéiniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projekit.
2.5.Przechowywanie i skladowanie materiaféw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakosé | wlasciwosci i byty
dostepne do kantroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Misjsca czasowego skiadowania materialéw bedq zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w migjscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.8. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzynieral Kierownika projekiu
w celu sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Probki materiatow moga
by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg stanowié podstawe do
akceptacii okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci,

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, musza
by¢ spelnione nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta malerialow w czasie przeprowadzania inspekaii,

b) Inzynier/Kierownik projekiu bgdzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czescl wytworni,
gdzie odbywa sie produkcja materialow przeznaczonych do realizagji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezacym do Wykonawey, Wykonawca uzyska dla



Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiory nie spowoduje
nigkorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien byé zgodny
z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadac¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST,
PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku
braku ustalen w wymienionych wyZzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez InzynierafKierownika projektu.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacii projektowej, ST i wskazaniach InZyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy whasnoscig Wykonawcey lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany
w dobrym stanie i gotowoéci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikow! projektu kopie dokument6w potwierdzajacych
dopuszczenie sprzelu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaC sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi InZynieraf Kierownika projekiu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacie przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptaci
Inzyniera/Kierownika projeklu, nie moze byé pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét,

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych rob6t i wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowsj, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie
przewidztanym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o8 i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu niespelniajace tych warunkow mogq by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika
projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszozenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakoS¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
InzynierafKierownika projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania
rob&t. Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wylyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentagji projektowej
lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Biedy popetnione przez Wykonaweg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usuniete przez
Wykonawcg na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sig skutkiem bledu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot fub wyznaczenia wysokosci przez Inzynieral Kierownika projektu




nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich dokiadno$é.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacii Iub odrzucenia materialow
i elementow robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentagii
projektowej | w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik
projektu uwzgledni wyniki badar materialdw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkgii
i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego
tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawié¢ do akceptaci Inzyniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca powinien okreslié,
zamigrzony sposob wykonywania rob6t, moziiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantujacy wykonanie robdt zgodnie z dokumentacia projektowa, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierag:
a) czest 0gbing opisujaca;

- organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia roboét,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposdb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz osob odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowosé wykonania poszczegéinych elementow
robét,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoécig wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie badan),

- sposdb oraz formg gromadzenia wynikéw badari laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizmow sterujagych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany sposéb i formg przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b} cze$¢ szczegblowa opisujacy dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje | ilo$¢ Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratq ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposdb i procedurg pomiarow i badan {rodzaj i czestotiiwosé, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania
mieszanek | wykonywania poszczegoéinych elementow robot,

- sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem | wykonaniem, aby osiagnaé
zalozong jakos¢ robaot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badar materiatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroff Inzynier/Kierownik projektu moZe zazada¢ od
Wykonawoy przeprowadzenia badart w celu zademonsirowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robét z czestotfiwoscia
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zapewniajacy stwierdzenie, ze roboly wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacii
projektowej i ST

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwo$é sg okreslone w ST, normach
i wylycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa,

Wykonawca dostarczy InzynierowilKierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg waing legalizacie, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badar.

Inzynier/Kierownik  projektu  bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
lahoratoryjnych, w celu ich inspekgi.

Inzynier/Kierownik  projektu  bgdzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen Ilaboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te bedq tak powazne, ze
moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do
robét badanych materialéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcii moga byé z Jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mie¢ zapewniong moZliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek,

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
InzynierafKierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badaii wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projekiu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projekiu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe
badania tych materiatow, kidre budza walpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie
zostang przez Wykonawce usunigte {ub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badari
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszly te
pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projeklu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub bada, Wykonawca powiadomi tnzynieral Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu | terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania.
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacii Inzyniera/ Kierownika projekiu,
6.5.Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportdw z wynikami
badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakoéci,

Wyniki badan (kopie) bedq przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez InzynierafKierownika projektu

Inzynier/Kierownik projekiu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek
| badania materialow w miejscu ich wylwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialow
powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawcg, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé zgodno$¢ materialéw irobot z
wymaganiami ST na podstawie wynikow wtasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.
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Inzynier/Kierownik projekiu powinien pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sq
niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze sig wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie
zgodno$ci materialow i robot z dokumentacjg projektowq i ST. Moze réwniez zlecié, sam lub poprzez
Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badatt niezaleznemu laboratorium. W
takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawce.
6.7.Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projekiu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja;

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodnosé z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych
przepiséw i dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnoéci lub certyfikat zgodnosci z:

—Polskg Normg, fub
—aprobaty techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacja okre$long w pkt | i ktére spefniajg wymogi ST.

W przypadku materiafow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bgdzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkly przemyslowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie
speiniajg tych wymagan bedq odrzucone.,

6.8. Dokumenty budowy:
6.8.1 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robét,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony dafa jego dokonania, podpisem osoby, kiéra
dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Lalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zalacznika | opatrzone datg i podpisem Wykonawey i Inzyniera/Kierownika projektu. Do
dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegoinosci:

* date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

* date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacii projektowe;,

* date uzgodnienia przez InzynierafKierownika projektu programu zapewnienia  jakoscl
i harmonogramow robot,

* terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdinych elementow robdt,

" przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

* uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

= daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

= zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbiorow robdt,

»  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

= stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegoinym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

= zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

= dane dolyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed | w trakcie
wykonywania robot,
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= dane dolyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

* dane dotyczace jakoSci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadza,

= wyniki prob poszczegoinych elementéw budowli z podaniem, ko je przeprowadzal,

* inne istotne informacije o przebiegu robdt,

Propozycije, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnier do wydawania poleces
Wykonawcy robot.

6.8.2. Ksiazka obmiardéw

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementow robét. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w koszlorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

6.8.3 Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia
0 jakosci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.

Dokumenly te stanowig zalgczniki do odbioru robdt. Winny byé udostepnione na kazde
zyczenie Inzyniera/Kierownika projekiu.

6.8.4 Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoly odbioru rohét,

protokoly z narad i ustalefi,

korespondencie na budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w migjscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie kioregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje Jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidziane] prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedq zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projekiu
i przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

o O
TR e T

== O

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0g6Ine zasacdy obmiaru robot

Obmiar robot bgdzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie 2 dokumentacjg
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilociach podanych w lepym kosztorysie jub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoriczenia wszystkich robot, Btedne dane
zostang poprawione wg instrukeji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu miesigcznej
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie iub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.
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7.2. Zasady okreslania ilosci robot | materialow

Dlugodci i odleglosci pomigdzy wyszczegéinionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdluz linii osiowe;.

Jesli ST wlaciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m?
jako diugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

liodci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami ST.
7.3.Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w calym okresie trwania robét.
7.4.Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy | zainstalule urzadzenia wagowe odpowiadajace odnognym
wymaganiom ST. Bedzie utrzymywaé to wyposaZenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie
dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
7.5.Czas przeprowadzenia obmiary

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgéciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a
takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajacych
przeprowadza sig w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza sie
przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb
zrozumialy | jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku misjsca szkice moga byé dofaczone w formie
oddzielnego  zalacznika do  ksiazki  obmiarow, kiorego wzér  zostanie uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢} odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Qdbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu,

QOdbior robot zanikajacych | ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogéinego postepu robot.

Qdbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowost danej czescei robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym  powiadomieniem  Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy
i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

JakosC 1 flosC robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projekfu na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryinych | w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czgsciowy
Odbiér czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbiory
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czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robdt dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu,

8.4, Odbior ostateczny rohot

8.4.1, Zasady odbioru ostatecznego rohot

Odbitr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci | wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzynieraf/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
polwierdzenia przez inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2,

Qdbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej
na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badar | pomiaréw, ocenie wizualne] oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacjg projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalend przyjgtych
w trakcie odbiordw robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét
uzupelniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupelniajacych w
warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegoblnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiekiu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbior ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1.dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli

zostala sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2.szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe =z dokumentdw umowy i ew.

uzupelniajgce lub zamienne),

3.recepty i ustalenia technologiczne,

4.dzienniki budowy i ksigzki obmiarw (oryginaly),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

6.deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z ST i ew.

PZJ,

7.opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badart | pomiarow

zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoly odbioru

i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,

9.geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopig mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupelniajacych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbior  pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ustalenia ogblne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnoéci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozyciji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynno$ci, wymagania { badania skladajace sig¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST
i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaftowe robét beda obejmowaé;

* robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
= warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentuainych ubytkow
I transportu na teren budowy,
= warto$¢ pracy sprzetu wraz z fowarzyszacymi kosztam,
» koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
» podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wiicza¢ podatku VAT,
9.2.Warunki umowy i wymagania og6ine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkdw umowy i wymagan ogdinych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a niewyszczegodinione
w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacii ruchu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi

instytucjami projektu organizacii ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii

projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postepu robdt,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

c) oplaty/dzierzawy terenu,

dy przygotowanie terenu,

e) konstrukcjg tymeczasowej nawierzehni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan |

drenazu,

f) tymczasowa przebudowe urzadzen ohcych,

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan,

b} utrzymanie plynno$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a) usuniecie wbudowanych materialow i oznakowania,

b} doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pozniejszymi
zmianami).

Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
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Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, péz. 60
Z poznigjszymi zmianami).

-17-



D-04.01.01 PROFILOWANIE | ZAGESZCZENIE PODLOZA POD WARSTWY
KONSTRUKCYJNE NAWIERZCHNI

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania iodbioru
profilowania i zageszczenia podioza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni, ktdre zostanie wykonane w ramach
odbudowy nawierzehni po wykonaniu przylacza kanalizacji sanitamej dla budynku komunalnego przy ul.
Walbrzyskiej 28 w Watbrzychu.

1.2 Zakres stosowarnia ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres rohét objetych ST

Ustalenia zawarte w ninigjsze] specyfikacji dotycza prowadzenia robt przy profilowaniu | zageszczaniu
koryta gruntowego.

1.4 Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sq zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami | Specyfikacja
Techniczng D-M.00.00.00.
1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robét.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z Dokumentacija
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera,

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

2, MATERIALY

Tluczen do wykonania uzupetnienia i wyrownania podioza zgodny z ST.04.04.02 - Podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania rohot
Wykonawca przystepujacy do wykonania profilowania podioza powinien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscié
wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcdw statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowa niekorzystnego wplywu na wiaéciwosci gruntu podioza,

4. TRANSPORT
4.1, Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogélne warunki wykonania rohot

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST D-M.00.00.00 Wymagania ogélne”.
5.2, Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania i zaggszezenia podioza bezposrednio przed
rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zaggszczania podioza, jest mozliwe wylacznie za zgoda InZyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zaggszczonym podiozu nie moze odbywat sig ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.3, Profilowanie i zageszczanie podioza

Przed przystapieniem de profilowania podioZe powinno byé oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszezeniu powierzchni podioZa nalezy sprawdzi¢, czy istnigjace rzedne terenu umozliwiajg,
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioZa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zaniZenia poziomu w podiozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokosé zaakceptowang przez Inzyniera, dowiezé
dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysoko$ciowych izagescic warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zageszczenia, okreSlonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach
ziemnych fub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapic do jego zageszczania. Zageszczanie podioza
nalezy kontynuowat do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mnigjszego od podansgo w tablicy 1. Wskaznik
zageszcezenia nalezy okreslaé zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimaine wartodci wskaznika zageszczenia podioza (1s)

Strefa Minimalna warto$é |,
Korpusu Ruch mniejszy
od ciezkiego
Gérna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od
owierzchni podioza 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zaggszczenia, kontrolg zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obclazen plytowych. Nalezy okresli pierwotny
iwtorny modut odksztalcenia podioza wedlug BN-84/8931-02. Stosunek wtdrnego i pierwotnego moduiu
odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podioza podczas zageszezania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej
z tolerancjg od -20% do +10%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podtoze po wyprofilowaniu | zaggszczeniu powinno byé utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rohot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podloza nastapi przerwa
wrobotach | Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podioze przed nadmiemym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii fub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejne;
warstwy mozna przystapic dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét
Ogoine zasady kontrofi jako$ci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robét
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan | pomiarow
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan | pomiarow dotyczacych cech geomelrycznych i zageszezenia koryta i
wyprofilowanego podioza podaje tablica 2. '

Tabfica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badar | pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza

Lp. |Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwoséé

i pomiarow badai i pomiaréw
1 | Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km {5 razy na diugosci placu)
2 [ Rownosé podiuzna co20m
3 | Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km (5 razy na diugosci placu)
4 | Spadki poprzeczne * 10 razy na 1 km (5 razy na diugos$ci placu)
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5 | Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanie osiw planie  [co 100 m

7 | Zageszczenie, wilgotnosé | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600
gruntu podioza m?

6.2.2, Zageszczenie (profilowanego podioZa)

Wskaznik zaggszczenia wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien byé
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje sie pordwnanie wartosci moduldw odksztalcenia, to
wartos¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modulu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02
nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotno¢ w czasie zaggszezania nalezy bada¢ wediug PN-B-06714-17. Wilgotnosé gruntu podioza
powinna hy¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancig od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podioza

Wszystkie powierzchnie, kiore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny byé naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 ¢m, wyréwnanie |
powtdme zaggszczenie, Dodanie nowego materialu bez spuichnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczaine.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka ohmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? {metr kwadratowy) wykonanego i odebranego podioza.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00,00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST | wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary | badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 9.
Platnos¢ za m? wyprofilowanego i zageszczonego koryta gruntowego zgodnie z obmiarem ioceng
jakosci robdt na podstawie wynikow pomiaréw i badan laboratoryjnych.
Cena wykonania robét obejmuje :
~ prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
~ odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
~ zaladunek odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odklad,
— profilowanie dna podtoza,
—  zaggszczenie,
— utrzymanie podioza,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
Integraing czescig niniejszej specyfikacii jest przedmiar robét

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-87/5-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzialy, nazwy i okreslenia.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podioza przez
odcigzenie plyta.

BN-75/8931-03  Drogi samochodowe. Pobieranie prébek gruntéw do celow drogowych lotniskowych.
BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i fata.

BN-70/8931-05  Oznaczanie wskaznika nodnosci gruntu jako podioza nawierzchni podatnych.

BN-77/8931-12  Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczania gruntu.

BN-72-8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
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D-04.04.02 PODBUDOWY Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] Specyfikacji Technicznej sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie, ktore
zostanq wykonane w ramach odbudowy nawierzchni po wykonaniu przylacza kanalizacjt sanitarnej dla budynku
komunalnego przy ul. Wathrzyskie] 28 w Walbrzychu.
1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacii robot wymienionych w pkt. 1.1,
1.3. Zakres rohét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dofyczg zasad prowadzenia robét zwiazanych
z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1, Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zageszczonej
mieszanki, ktora stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowsj.

1.4.2, Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymainej
wilgotno$ci kruszywa o whasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczage robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1, Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w ST D-M-00.00.00
Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2, Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie powinno byé
kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszezenh obeych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okrelona wediug PN-B-06714-15 powinna leZe¢ migdzy krzywymi
granicznymi po! dobrego uziamienia podanymi na rysunkt.
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Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda, stabilizac mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudoweg zasadnicza (gma warstwg) lub podbudowe jednowarstwows,
1-3 kruszywo na podbudowe pomacnicza (dolng warstwe)
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byé ciagla i nie moze przebiegat od doinej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziama kruszywa
nie moze przekraczac¢ 2/3 gruboéci warstwy ukladane jednorazowo.
2.3.2. Wla$ciwosci kruszywa

Kruszywa powinny speiniaé

magania okreslone w tablicy.

d} Wymagania
Wyszczegdlnienie Kruszywa Kruszywa lamane Badania
Lp. |wlasciwosci naturalne wedlug
Podbudowa
zasad- |pomoc- |zasad- |pomoc-
nicza |nicza  |nicza  |nicza
1 Zawaito5¢ ziarn mnigjszych nizjod 2 dojod  2|od 2 do|od 2 PN-B-06714-15
0,075 mm, % (m/m} 10 do12 {10 do 12
2 | Zawartost nadziarna, | 5 10 3 10 PN-B-06714-15
% (m/m), nie wiecej niz
3 | Zawarto$€ ziarn nieforemnych 135 45 35 40 PN-B-06714-16
%{m/m), nie wiecej niz
4 |Zawartos¢  zanieczyszczen
organicznych,  %(m/m), nie|1 1 1 1 PN-B-04481
wiecej niz
5 | Wskaznik piaskowy po piecio-jod 30do|od 30|od 30|od 30
krotnym zageszczeniu metoda | 70 dgo70 |do70 |do70 BN-64/8931-01
[ lub 1 wg PN-B-04481, %
6 |Scierainos¢ w bebnie Los
Angeles
a} Scieralnos¢ calkowita po|
pelnej liczbie obrotéw, nie
wiecej niz 35 45 35 50
b} $cieralnos¢ czesciowa po PN-B-06714-42
1/5 pelngj liczhy obrotdw, nie
wiecej niz 30 40 30 35
7 | Nasigkliwosé, %(m/m), nie|2,5 4 3 5 PN-B-06714-18
wiecej niz
8 | Mrozoodpornos¢, ubytek masy {5 10 5 10 PN-B-06714-19
po 25 cyklach zamraZania,
%{m/m), nie wiecej niz
9  |Rozpad krzemianowy i zela- PN-B-06714-37
zawy facznie, % (m/m), nie|- . PN-B-06714-39
wigcej niz
10 | Zawartos¢ zwigzkow siarki w
przeliczeniu na SOs, %{mim), |1 1 1 1 PN-B-06714-28
nie wiecej niz
11 [Wskaznik nosnoSci s mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz;
a) przy zageszezeniu ls > 1,00 {80 60 80 60 PN-5-06102
b) przy zageszczeniu s > 1,03 {120 - 120 -
2.3.3. Woda
Nalezy stosowac wode wg PN-B-32250.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania rohét
Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykazat sig mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki powinny
zapewni¢ wylworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b) rowniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,
¢} walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach lrudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zaggszezarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczage transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4,
4.2, Transport materiatow
Kruszywa mozna przewozic dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbywaé sie zgodnie z BN-88/6731-08.
Transport pozostatych materialow powinien odbywat sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogblne zasady wykonania rohot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podioza

Podtoze pod podbudowg powinno spelnia¢ wymagania okreslone w ST D-04.01.01 Joryto wraz z
profilowaniem | zaggszczeniem podioza™ i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu
do podbudowy.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania podbudowy powinny byé wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi drogi, lub w inny
sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umoziwiaé naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

9.3, Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziamieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wylwarzat w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznogé zapewnienia
jednerodnoéei nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakeji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposdb, aby
nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu,

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowsj grubosci, takiej, aby iej
ostateczna grubosc po zageszczeniu byla rowna gruboéci projektowanej. Gruboét pojedynczo ukladanej warstwy
nie moze przekraczat 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé roziozona w spostb
zapewniajacy osiggnigcie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada sig z
wiece] niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byé wyprofitowana i zageszczona z zachowaniem
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze
nastapit po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda If). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien
zostal osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. JeZeli wilgotnosé mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymainef o 20% je] wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i rdwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnod¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartoéci,
mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi
wskaznika nosnosci podbudowy.

5.9. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykenaniu, a przed uloZeniem nastepnej warstwy, powinna byé utrzymywana w dobrym

stanie.  Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotows podbudowe do ruchu
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budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wyniktych z niewiaéciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
8.1, Ogdine zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2, Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawic wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te powinny
obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 ninigjszej ST.
6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czestotliwosc oraz zakres hadan i pomiarow
Czgstotiiwose ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabifizowanych mechanicznie

Czestotliwosé hadan
Minimalna liczba badan na | Maksymalna powierzchnia
Lp. | Wyszczegdinienie badan dziennej dzialce robocze] | podbudowy przy-padajaca
na jedno badanie (m?)
1 | Uziarnienie migszanki 2 600
2 | Wilgotnos¢ mieszanki 2 600
3 | Zageszczenie warstwy 10 préhek na 10000 m?
4 __ | Badanie wlaSciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 | dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2, Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prabki nalezy pobieraé
w sposob losowy, z roziozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny byé na biezaco
przekazywane Inzynierowi,

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadat wilgotnosci optymalnej, okreslonej wediug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 (metoda 1), z tolerancjg +10% -20%.

Wilgotno$¢ nalezy okreslic wedlug PN-B-06714-17.

6.3.4. Zaggszczenie podbudowy

Zaggszezenie kazdej warstwy powinno odbywaé sig az do osiagniecia wymaganego wskaznika
zZageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzat wediug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemoZliwe ze wzgledu na gruboziamiste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy
oprze¢ na metodzie obcigZen plytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz raz na 5000 m2, lub wedlug zalecen
Inzyniera,

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek widrnego
modutu £; do pierwotnege modulu odksztalcenia £ jest nie wigkszy od 2,2 dla kazde] warstwy konstrukeyjnej
podbudowy.

CERpRY.

£
6.3.5. Wiasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obsjmowac ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci
Inzyniera.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
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Czestotliwosc oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegblnienie badan i pomiaréw | Minimalna czestotliwo$é pomiaréw
1 | Szerokosé podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Rowno$¢ podiuzna w sposdb ciggly planografem albo ¢o 20 m fat
3 | Réwnosé poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km
5 | Rezednewysokossiowe so-100 m
6 ie-osi % 66-198-m (PO ISTNIEJACEJ TRASIE}
7 | Grubost podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziaice roboczej, lecz nie rzadziej niz raz
na 400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2
8 | Nosnosct podbudowy:
- modut adksztalcenia €0 najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste ¢o najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztalowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach
gtownych fukéw poziomych.

6.4.2, Szerokos¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze rbznic sig od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.3. Rownos¢ podbudowy
Nierownosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowq fatg lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04.
Nierbwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrows lata,
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczas:
— 20 mm dla podbudowy zasadniczej,
— 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacia projektowa,
6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

IZeonuem L¥inta &
-------

przekraczaé+-tem—2em: RZEDNE DOPASOWANE DO TEREN
6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza
PO ISTNIEJACEJ TRASIE
6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Grubos¢ pedbudowy nie moze sig rozni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
—  dla podbudowy pomocniczej + 15%.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktdre wykazujg wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrbwnane |
powtornie zaggszczone, Dodanie nowego materialu bez spuichnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczaine.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowansj o wigeej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyZej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzyé podbudowe przez
spulchnienie warstwy na peing grubos¢ do polowy szerokoéci pasa ruchu, dolozenie materialu i powtorne
zageszczenie.
6.5.2, Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzehniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny byé naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig
glgbokos¢, zgodnie z decyzja InZyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich whasciwosciach,
wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wediug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

atalatlaFally)
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6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wiedy, gdy zaniZzenie nosnosci
podbudowy wynikio z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego

mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine” pkt 8.
Roboty uznaje sig za zgodne z dokumentacja projektowa, ST | wymaganiami Inzyniera, jeZeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem toterancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
Platnos¢ za m? nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci materialu oraz jakoéci
wykonanej warstwy na podstawie wynikow pomiaréw i badan taboratoryjnych,
Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:
- —  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie rohét,
~  sprawdzenie i ewenlualng naprawe podioza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce whudowania,
~  roziozenie mieszanki,
- zageszczenie rozlozonej mieszanki,
—  przeprowadzenie pomiaréw | badart laboratoryjnych okreslonych w specyfikacit technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robdt.

10, PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-8-04481
PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-42
PN-B-06731
PN-B-11111
PN-B-11112
PN-B-11113
PN-S-06102
PN-S-96023
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszezen obeych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziaren

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie nasiakliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornoéci metoda bezposrednia
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych
Kruszywa mineraine, Badania. Oznaczanie zawartoéci siarki metodg bromowa,
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania techniczne
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzehni drogowych. Zwir i mieszanka
Kruszywa mineraine. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

Drogi samochodowe. Podhudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia kamiennego

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztafcenia nawlerzchni podatnych i podioza przez
obcigzenie plytg

Drogi samochodowe. Pomiar rownoéci nawierzchni planografem i fatg
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BN-70/8931-06  Drogi samochodowe. Pomiar ugig¢ podatnych ugieciomierzem belkowym
BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni pedatnych i pblsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997,
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D-05.02.01 NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] Specyfikaciji Technicznej sa wymagania ogdine dotyczace wykonania
fodbioru robot zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie, kiore zostang wykonane w ramach odbudowy nawierzchni po wykonaniu przylacza
kanalizacji sanitarnej dla budynku komunalnego przy ul. Walbrzyskiej 28 w Walbrzychu.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia tluczniowa - jedna lub wigcej warstw z tlucznia i kfinca kamiennego, lezacych na
podiozu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezposredniego przejmowania
ruchu.

1.4.2. Kruszywo famane - material ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg
PN-B-01100 [1].

1.4.3. Kruszywo famane zwykle - kruszywo uzyskane w wyniku ¢o najmniej jednokrotnego
przekruszenia skal litych i rozsiania na frakeje lub grupy frakeji, charakteryzujace sig ziarmnami
ostrokrawgdziastymi o nieforemnych ksztaltach, wg PN-B-01100 [1].

1.4.4, Tluczen - kruszywo lamane zwykle o wiglkosci ziaren od 31,5 mm do 63 mm.,

1.4.5. Kliniec - kruszywo tamane zwykle o wielkosci ziaren od 4 mm do 31,5 mm,

1.4.6. Miat - kruszywo tamane zwykle o wielkosci ziaren do 4 mm.

1.4.7. Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskane w wyniku rozdrobnienia w granulatorach
lamanego kruszywa zwyklego, charakteryzujgce sie chropowatymi powierzchniami i foremnym
ksztattem ziarn o stgpionych krawedziach i narozach, o wielkosci ziaren od 0,075 mm do 4 mm.

1.4.8. Piasek - kruszywo naturalne o wielkosci ziaren do 2 mm.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D-
05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni tluczniowej wg PN-S-96023 [20] sa;
kruszywo famane zwykle - tiuczen i kliniec, wg PN-B-11112[15],
- migszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15),
- kruszywo do zamulenia gémej warstwy nawierzchni - miat, wg PN-B-11112 [15] lub piasek wg PN-
B-11113[16),
woda do skropienia podczas walowania | zamulania.
e) 2.3. Wymagania dla materialéw
Klasa i gatunek kruszywa, w zaleznosci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna
Z wymaganiami normy PN-S-96023 [20].
Dta drég obcigzonych ruchem:
- lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub lll, gatunek 2.
Wymagania dia kruszywa podano w tablicach 1, 2 3.
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Tablica 1. Wymagania dla thucznia i Klinca klasy Il i Ill wedhug PN-B-11112 [15]

Lp. | Wiasciwosci Wymagania
klasa ll klasa I
1 | Scieranos¢ w bgbnie kulowym (Los Angeles} wg PN-B-06714-42 [13]:
a) po peinej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie wiecej niz:
- w tluczniu 35 50
- wklincu 40 50
b) po 1/5 peingj liczby obrotéw, % ubytku masy w stosunku do ubytku
masy po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz: 30 35
2 | Nasigkliwos¢, wg PN-B-06714-18 [9, % (m/m), nie wigcej niz:
a) dlakruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 2.0 30
b) dlakruszyw ze skaf osadowych 3,0 5,0
3 | Odpornos¢ na dzialanie mrozu, wg PN-B-06714-20 [11}, % ubytku masy,
nie wigcej niz;
a) dlakruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 50 10,0
4 {Odpornos¢ na dzialanie mrozu wg zmodyfikowanej metody
bezposredniej, wg PN-B-06714-19 [10]i PN-B-11112 [15), nie wiecej niz:
w Klincu, 30 nie
w tluczniu nie bada si¢ | bada sie
Tablica 2. Wymagania dla thucznia i klinca gatunku 2, wediug PN-B-11112 [15)
Lp. | Wiasciwosci Wymagania
1 {Uziarnienie wg PN-B-06714-15 {7}:
a) zawartos¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsianych na mokro, % (mim),
nie wigcej niz;
- w tluczniu 3
- wklificu 4
b) zawartos¢ frakcji podstawowej w ttuczniu fub klincu, % (mim), nie mniej niz:
75
¢} zawarto$¢ podziarna w tluczniu lub Kliicu, % (m/m), nie wiecej niz:
15
d) zawarto$¢ nadziarma w tuczniu lub Klidcu, % (m/m), nie wiecej niz:
15
2 |Zawartos¢ zanieczyszezefi obcych w tiuczniu lub Klicy, wg PN-B-06714-12 [6), 0.2
% (m/m), nie wiecej niz: '
3 |Zawartos¢ ziam nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], % {m/m), nie wigcej niz:
- W tluczniu 40
- w Klincu nie bada sie
4 | Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych w thuczniu lub klincu wg PN-B-06714- wzorcowa
26 [12], barwa cieczy nie ciemnigjsza niz:

Tablica 3. Wymagania dla mialu i mieszanki drobnej granulowanej wg PN-B-11112[15]

| Wymagania dla
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Lp. |Wiasciwosci mieszanki

mialu drobnej
granulowanej
1 Zawartos¢ zanieczyszezeri obcych, wg PN-B-06714-12 [6), % (m/m), 05 0.1
nie wigcej niz: ' !
2 |Wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie mnigjszy niz;
- dla kruszywa z wyjatkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40

3 |Zawarto$C zanieczyszczen organicznych, wg PN-B-06714-26 [12).

) AR wzorcowa | wzorcowa
Barwa cieczy nie ciemniejsza niZ:

4 | ZawartosC nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7}, % (m/m), nie wigcej niz:

20 15
5 | Zawarto$¢ frakefi od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B-06714-15 [7], % | nie 15
(m/m}, nie mniej niZ: bada sie

3. SPRZET
3.1, Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogéine” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét powinien wykazat sie moziiwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:

- ukladarek lub réwniarek do rozscielania thucznia,

- walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym co najmniej 30 kN/m, ew. walcow
wibracyjnych o nacisku jednostkowym walu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub plytowych
zaggszczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym co najmnigj 16 kN/m2,

- przewoznych zbiomikow do wody (beczkowozow)} zaopatrzonych w urzadzenia do
rozpryskiwania wody oraz pomp do napetniania beczkowozow woda,

4. TRANSPORT

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogoine” pkt 4,

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdine zasady wykonania rohot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podioza

Nawierzehnia uczniowa powinna by¢ ulozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikanie
drobnych czastek gruntu do warstwy nawierzchni.

W przypadku zastosowania pomigdzy warstwa nawierzchni tuczniowej a spoistym gruntem
podioza warstwy odcinajgcej, powinien by¢ spelniony warunek nieprzenikania czastek drobnych,
wyrazony wzorem.

gdzie:

Di1s - wymiar sita, przez kiére przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajace;,
Das - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.

9.3. Whudowanie i zaggszczanie kruszywa
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Minimalna grubo$¢ warstwy nawierzchni tiuczniowej nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza
od 13 cm.

Kruszywo grube powinno by¢ rozkladane w warstwie ¢ jednakowej grubosci, przy uzyciu
ukfadarki albo réwniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej
zageszczeniu i zaklinowaniu osiggnieto grubosé projektowana.

Kruszywo grube po rozlozeniu powinno byC zageszczane przejsciami walca stalycznego
gladkiego, o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczenie nawierzchni o przekroju
daszkowym powinno rozpoczag si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac pasami podiuznymi, czesciowo
nakladajgcymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku poprzecznym
powinno rozpoczagl sig od dolnej krawedzi | przesuwa¢ pasami podiuznymi, czesciowo naktadajacymi
sie, w kierunku jej gornej krawedzi. Dobdr walca gladkiego w zalezno$ci od twardosci tiucznia, mozna
przyjimowac wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dobor walca gladkiego w zale2nosci od twardosci ucznia

Twardosé i wylrzymalos¢ na Sciskanie skaly, Dopuszczalny nacisk kN/m
z kidrej wykonano tluczen szerokosci tylnych kot waica
Migkka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70

Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80

Twarda, od 100 do 200 iPa od 75 do 100

Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zaggszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kolami walca przestajg sie tworzy¢ fale, a ziamo
tucznia 0 wymiarze okolo 40 mm pod naciskiem kota walca nie wiacza sie w nawierzchnie, lecz
miazdzy sie na niej.

Po zageszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowaé jg poprzez stopniowe
rozsypywanie klinca od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mm przy cigglym
zageszczaniu walcem statycznym gtadkim,

Warstwy dolnej (o ile uklada sie na niej od razu warstwe gorna) nie klinuje sie, gdyz
niecatkowicie wypelnione przestrzenie miedzy ziarnami tucznia powodujq lepsze zwigzanie obu warstw
ze sobg, Natomiast gorng warstwe nalezy klinowaé tak diugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie
zostang wypelnione klincem.

W czasie zaggszczania walcem gladkim zaleca sig skrapia¢ kruszywo woda tak czgsto, aby
bylo stale wilgotne, co powoduje, ze kruszywo mniej sie kruszy, mniej wyokragla i latwiej uklada
szczelnie pod walcem.

Zageszczenie mozna uwazaC za zakoficzone, jedli nie pojawiaja sig $lady po walcach
| wybrzuszenia warstwy kruszywa przed watami.

Jesli nie wykonuje sig zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywa grubego nalezy
dodawac réwniez mial.

W przypadku zageszczania kruszywa sprzetem wibracyjnym {walcami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym walu wibrujacego co najmniej 18 kN/m fub plytowymi zageszczarkami wibracyjnymi o
nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?), zageszczenie nalezy przeprowadza¢ wediug zasad
podanych dla walcow gtadkich, lecz bez skrapiania kruszywa woda, Liczbe przej$¢ sprzetu
wibracyjnego zaleca sig ustali¢ na odcinku probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dbaé, aby byla ona stale wilgotna.
Nawierzchnia, jesli nie byta zageszczana urzadzeniami wibracyjnymi, powinna byé réwnomiernie
zajezdzana (dogeszczona) przez samochody na calej jej szerokodci w okresie od 2 do 6 tygodni,
w zwigzku z czym zaleca sie przektadanie ruchu na rozne pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Og6lne zasady kontroli jakosci rohot

Ogdlne zasady konftroli jakosci robdt zawarte sg w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nietlepszone. Wymagania ogoine” pkt 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do roh6t

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawic wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacii, Badania
te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3 ninigjszej specyfikaci.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie robot przy budowie nawierzchni tuczniowej nalezy kontrolowaé z czestotliwoscig
podana ponizej, nastepujace wiasciwosci:

- uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczef obcych w kruszywie i zawartodé ziarn
nieforemnych w kruszywie - co najmniej 1 raz na dziennej dziatce roboczej z tym, Ze
maksymalna powierzchnia nawierzchni przypadajaca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600
m?,

- Scieralno$¢ kruszywa, nasigkliwo$é kruszywa, odporno$¢ kruszywa na dziatanie mrozu - przy
kazdej zmianie Zrodia pobierania materialow.

Probki nalezy pobiera¢ w sposab losowy z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki
badar powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w p. 2.3
powinny by¢ wykonane przez Wykonawce z czgstotliwoscia gwarantujacq zachowanie jakosci robét
| zawsze w przypadku zmiany zrédta pobierania materialéw oraz na polecenie Inzyniera. Probki do
badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni ttuczniowej

Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszezeniu, co najmniej
w dwoch losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w jednym
punkcie na 400 m2 nawierzchni.

Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci nawierzchni nie powinny przekraczaé + 10%.
6.5. Pomiar nosnosci nawierzchni

Pomiary nosnosci nawierzehni tluczniowej nalezy wykona¢ plyta o érednicy 30 cm, zgodnie
z BN-64/8931-02 [23]. Pomiar nalezy wykonat nie rzadziej niz raz na 3000 m2, lub wedlug zalecer
Inzyniera.

Nawierzchnia tuczniowa powinna spelnia¢ wymagania dotyczace nonosci podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana nosnos¢ nawierzchni tuczniowef

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy
Kategoria ruchu uzyciu plyty o srednicy 30 cm, MPa

pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i [ekki 100 140
Ruch lekkosredni i $redni 100 170

Zageszczenie nawierzchni tuczniowe nalezy uzna¢ za prawidiowe wiedy, gdy stosunek
wtornego modulu odksztaicenia do pierwotnego modutu odksztalcenia, mierzonych przy uzyciu piyty o

Srednicy 30 cm, jest nie wiekszy od 2,2 (M g iME <22 ).
6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1. Niewlasciwe uziarnienie i wiasciwo$ci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikadii
zostang odrzucone. Jezeli kruszywa, nie spelniajace wymagarn zostang wbudowane, to na polecenie
Inzyniera, Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na wlasny koszt,
6.8.2. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych
od okreslonych w punkcie 6.3.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na calg
grubos¢ warstwy, wyréwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po ich wykonaniu nastapi ponowny pomiar
i ocena.
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6.6.3. Niewladciwa nosnos¢ nawierzchni

Jezeli nosno$¢ nawierzchni bgdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera,

Koszly tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca tylko wiedy, gdy zanizenie no$nosci
nawierzchni wyniklo z niewtasciwego wykonania przez Wykonawce roboét.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogglne zasady obmiaru robét podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie
twarde nieulepszone. Wymagania ogoine” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m2 nawierzchni tuczniowej obejmuje:
prace pomiarowe i oznakowanie robot,
dostarczenie materialow na miejsce whudowania,
rozlozenie warstwy kruszywa grubego (ttucznia, klinca),
zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienie woda i zageszczenie
przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwigzane podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania
ogolne” pkt 10.
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D-09.01.01 ZIELEN DROGOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dolyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z zalozeniem i pielegnaciq zieleni drogowej w ramach odbudowy
nawierzchni po wykonaniu przylacza kanalizacji sanitamnej dia budynku komunalnego przy ut,
Walbrzyskiej 28 w Walbrzychu.
1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych przy

zlecaniu i realizacji robot opisanych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z;

zakladaniem i pielggnaciq trawnikow na terenie plaskim i na skarpach,

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wlasciwosci zapewniajace roslinom prawidiowy rozwd;.
1.4.2, Materiat ro$linny - sadzonki drzew, krzewdw, kwiatow jednorocznych i wieloletnich.
1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.4,
1.5, Ogolne wymagania dotyczace rob6t

Ogdine wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00,00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2, Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiadaé nastepujace
charakterystyki:

ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robét budowlanych i zmagazynowana w
pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysoko$ci,
- Ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze byé zagruzowana,
przero$nieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie,
2.3. Ziemia kompostowa

Do nawozenia gleby moga by¢ stosowane komposty, powstajace w wyniku rozktadu réznych
odpadkow roslinnych i zwierzgoych {np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastow, plewow), przy
kompostowaniu ich na otwartym powietrzu w pryzmach, w sposéb | w warunkach zapewniajacych
utrzymanie wymaganych cech i wskaZznikéw jakosci kompostu,

Kompost fekaliowo-forfowy - wyrdb uzyskuje sie przez kompostowanie torfu z fekaliami |
Sciekami bytowymi z osadnikow, z osiedii mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-73/0522-01 [5], a torf
uzyty jako komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory dizewnej - wyrdb uzyskuje sig przez kompostowanie kory zmieszanej z
mocznikiem i osadami z oczyszczalni $ciekéw pocelulozowych, przez okres okolo 3-ch miesiecy.
Kompost z kory sosnowej moze by¢ stosowany jako nawdz organiczny przy przygotowaniu gleby pod
zielen w okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu z gleba,

2.4, Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystgpuja w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych
gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sklad gatunkowy, klase, numer
normy wg ktorej zostala wyprodukowana, zdolnoéé kietkowania.
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2.5. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym skiadem chemicznym (zawarto$¢
azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie
transportu i przechowywania.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzelu podano w ST D-M-00,00.00 ,Wymagania ogoine™ pkt
3.

3.2, Sprzet stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykaza¢ si¢ moziiwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:
glebogryzarek, plugow, kultywatorow, bron do uprawy gleby,
walu kolczatki oraz walu gladkiego do zakladania trawnikow,
kosiarki mechanicznej do pielegnacii trawnikow,
sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasienicowej, koparki).

4, TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéine zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 5.
5.2, Trawniki
5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikow
Wymaganla dotyczace wykonania robdt zwigzanych z trawnikami sa nastepujace:
teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,
- przy wymianie gruniu rodzimego na ziemig urodzajng teren powinien by¢ obnizony w
stosunku do gazondw tub krawgznikow o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemie urodzajng
{ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),
przy zakladaniu trawnikow na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac sie 2 do
3 cm nad terenem,
teren powinien byC wyrownany i spiantowany,
ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowna warstwa i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,
- przed siewem nasion trawy ziemie nalezy walowaé walem gladkim, a potem walem -
kolczatka lub zagrabic,
siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,
okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do polowy wrzesnia,
na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m2, chyba ze
SST przewiduje inacze),
- przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,
- po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana jekkim walem w celu ostatecznego
wyrdwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie
nasion nastapilo przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowaé walu gtadkiego,

mieszanka nasion rawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg skladu podanego w
SST.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogoine zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

6.
6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikdw polega na sprawdzeniu;
- oczyszezenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,
- okreslenia ilosci zanieczyszczen (w md),
pomiaru odleglosci wywozu zanieczyszezen na zwalke,
wymiany gleby jalowej na ziemig urodzajng z kontrolg grubosci warstwy rozécielonej ziemi,
ilosci rozrzuconego kompostu,
prawidiowego uwalowania terenu,
zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentaciji projektowej,
gestosci zasiewu nasion,
- prawidlowej czestotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,
- okresdw podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
- dosiewania plaszczyzn trawnikow o zbyt malej gestosci wykielkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robot przy odbiorze trawnikow dotyczy:
- prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw, ,lysin”),
obecnosci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest:
- m2 (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw,

8. ODBIOR ROBOT
Ogbdline zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustaienia dotyczace podstawy platnosci
Cgdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? trawnika obejmuje:
roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowdz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi
urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
zaktadanie trawnikow,
- pielegnacje trawnikow: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiat szkdlkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste

4, PN-R-67030 Cebule, bulwy, klacza i korzenie bulwiaste ro$lin czdobnych
6. BN-76/9125-01 Roéliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.
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