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B INSTALACJA KANALIZACJI SANITARNEJ -
1WSTF=P WIS I ARINS
210 Przedmiot Specyfikacji Techmcznej . e
Przedmlotem ninigjszej specyﬁkac;: techn:cznej 3 wymagama dotyczace wyko_ :

iodbloru robét instalacji wodocnagowej i kanallzacn samtarnej + roboty zlemne

1.2 Zakres zastosowama Specyf‘ kacp Techmcznej

Specyfikacj a technfczna wchodzi w-sktad dokumentacy przetargowe; i Stan0WI jeden

z dokumentdw kontraktowych przy Zlecanit i reahzacp robot zw;qzanych nazwa i

Iokahzaqa podana w tytule dokumentacp

1.3 Zakres rob6t bbjetyt:h Specj‘r’f:‘ kacja T echniézna_
Ustalenia zawarte w mmejszej specyfikacji obejmu;q wymagama dotyczace rea

© rob6t- wodocmgowy;:h i kanahzacjl sanitarnej +roboty zuemne

-~ wymiana wew. instalacji wodociggowej wczescuach wspolnvch‘_
- wymiana wew. inst. kanahzacyjnej w czescuach wspélnych bud'nku

- roboty ziemne
Wykonawca robét jest odpow:edznalny za jakosc ich wykonan;a T

z do umentac;q pro;ektowa, specyﬁkaqqtechmcmq: polecenlami Zam

ody i keztaltki - stal. oc dn. 1532 mm.
przewody PCY 50-110— 160- 200- 250-



wykoha;ma:' Fabot lnstalaq: wod-kan | Wykonawca robot powmien wykaza
::,r'noz lwééma_ korzystanla co hajmniej Z pomzszego sprzetu:
do robot montazowych zestawem speqahstycznych narze,dz: i elektronarzedz
uwzglednlemem najnowszych rozquzar’z technicznych. ‘
- Do robhdt” montazowych sysiem rusztowar’x przqezdno—przesuwnych i podnosmkc--_

L]

" nozycowe.

4. TRANSPORT
Ogéine wymagania dotyczqce transportu zostaly przedstawione w czgécn ogoinej

specyfukaqs techntcznej
Dobér transportu technolog:cznego nalezy przeprowadzié w uzgodmemu z

Zamaw:ajqcym

5, WYKONYWAN!E ROBOT :
5.1. Ogélne zasady wykonywama robét podano w czesa ogolnej sp
‘techmcznej - T

5.2, !nsta!ac:ja wodoc:qgowa i kanallzaql sanitarnej |
- Catosé robot wykonad zgodme z Warunkami Techmcznymt Wykonan

Robét Budowlano—Montazowych cz 1 Instalaqe sanltame i pzzemyslo‘
-f.-: obowigzujacymt normamnprzeplsam ' :

:Przed przystapremem do. prob techmcznych R "in_a!é'zry%"r'&j
przegladu zamontowanych urzqdzeﬁ co do zgodnoscz z dokume"’ ac;a,
"'czaSIe probnego ruchu urzgdzen na!ezy wykonaé regulac;e

-y
i

"dédﬁe do- rozwigzan projektbwych*'sq mczliwe po uzyskaniu
kceptac;: Zamaw;ajqcego 1edyn:e W przypadku zaproponowama
unzej kosziownych, alg co .najmniej rownorzednych konsirukcyjme

snalnie | technicznie. ‘Propozycji takiej winna towa:zyszyc'




-,-maqa rysunk: obllczema specyf kaqe kalkulacja cenowa PFGPOnow a :
schinologia bUdowy — niezbgdna do oceny przez Biuro Projektéw i lnwestora

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Program zapewriienia jakosci robot.
6.2.Zasady kontroli jakosci robodt.

6.5Raporty z prob techniczhych

6.7 Certyfikaty i deklaracje
‘6.8 Dokumenty budowy
Zgodrue ze specyf kaqq 0gdlng i specyfi kq robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Zasady obmiaru robdt

7-2“ Jrzgdzénia i sprzet pomiarowy

Zgodme ze specyf kacjg ogbing i specyf kaqa rohot

| ":'DaléR ROBOT
olne zasady wykonywania robét podano w czeém ogdlnej specyf kacji techmcznej
blOI’OW{ miedzyoperacyjnemu podiegajq nastepujqce elementy robét :

onstrukcp wsporczej, otworéw i bruzd
rzy odbiorze urzadzer i elementéw od producenta cgiedzmy zewnetrzne,

miary, kompletnosc sztywnosc konstrukq; dz:atame mechanizmow, wzrokowo:

' :or techniczny wykonhnej mstalacp [nastqpf"pé' zakoriczeniu montazu i
prowadzemu préb, Ma on na celu stwmrdzenle czy ‘urzadzenia i instalacja

ajg sie do eksploatacji i osiggaja zakiadane par.am.eﬁm




9. PODSTAWA P{'.ATNOSCI L
Cena Jednostkowa ub m»vota ryczaltowa pozyc;x kosztorys
wszystk[e czynnosci, wymagania i badama sk{adajqcei_ Si |
ekreslone dla tej roboty w dokumentaq: prOJektoweJ i specyf kacﬁ .-techmcznej e
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