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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROB OT BUDOWLANYCH

ST-00.00 — Wymagania ogoing
I. Wstep

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wayéinia i odbioru robét budowlanychy svymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zg@anychz remontem lokalu mieszkalnego nr 7 przy ul. Braci
Sniadeckich 4 w Watbrzychu.
Specyfikacja stanowi dokument przetargowy przy afée rob6t budowlanych zgodnie z Ustavo
Zaméwieniach Publicznych oraz przy ich rozliczaniu.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyamszystkich robét zwgzanych z remontem Il gira w
budynku Bwykazanych w kosztorysie i przedmiarze robét orazych koniecznych do wykonania
uzgodnionych z inspektorem nadzoru.

1.1 Planowany zakres robé6t budowlanych :

. demonta $cianek dziatowych z cegty ora ptyt GK
. demonta sufitéw podwieszanych

. skucie posadzki z ptytek ceramicznych

. zerwanie posadzki z paneli

. skucie tynkow

. usunkcie farby olejnej z tynkéwician

. wywOz gruzu na wysypisko

. zamurowanie otworéw \icianach

. wykonanie nowyclcianek dziatowych g/k z izolagjygtuszajca
. wymiana stolarki drzwiowej na ptytowe ( wew.)
. wykonanie nowych instalacji: elektrycznej,

. wykonanie instalacji c.o. z kottem gazowym

. wykonanie instalacji gazu

. wykonanie tynkéw

. wykonanie podtogi z paneli

. utozenie glazuryciennej i podtogowej

. pomalowani&cian i sufitow- farly emulsyjno akrylow
. wykonanie instalacji wodno-kanalizacyjnych

. monta armatury sanitarnej

. wykonanie wentylacji w sanitariatach

2. Obowiazki Wykonawcy

Wykonawca jest zobowzany do:

- Wykonania robét zgodnie ze szgukudowlan, wiasciwymi przepisami i normami, niniejgzspecyfikacy
i umowg.

- Stosowanie materiatéw zgodnych ze stosownymigiszeni i dopuszczonych do stosowania w budownictwie

- Przedstawienia na kdy zastosowany materiatl i wyr6b dokumentu dopugzcego go do stosowania
w budownictwie (certyfikat, aprobata technicznaldeacja zgodnéi, atest).

- Zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwant@taz do ich zakdczenia i kacowego odbioru.

- Chronienia wiasnii publicznej i prywatnej . Wykonawca odpowiada a@ehrore instalacji i uradzea
zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod jegazipmem, takie jak ruroggi, kable itp. Wykonawca
zapewni wtdciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i uradzen w czasie trwania
budowy.
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaldéyikonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora nadzoru
i bedzie z nim wspélpracowat, dostarcaaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzktia instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzer podziemnych

- Stosowania i przestrzegania przepisow dayypeh ochronyrodowiska naturalnego, ochrony p.zpo

- Przestrzegania przepiséw dotycych bezpiecaestwa i higieny pracy.
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3. Materialy

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materiatow
pozyskanych z jakiegokolwieitodta.

Do wzycia mog by¢ zastosowane tylko te materiaty, ktére posigdaj

certyfikat na znak bezpiecr&wa wykazujcy, ze zapewniono zgodd&é z kryteriami technicznymi,
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych. Deklaragzgodndci lub certyfikat zgodnéxi z Polsl¢ Normg lub aprobat techniczig.
Jakiekolwiek materiaty nie spetnigie tych wymaganie mog by¢ zastosowane.

4. Sprzet

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakdé¢ wykonywanych rob6t §rodowisko naturalne.

Sprzt wywany do wykonywania robét ma bwtrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotéeiodo
pracy. B:dzie on zgodny z normami ochrofipdowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

5. Wykonanie roboét

Roboty naley wykonywa& zgodnie z umow zasadami sztuki budowlanej i szczegd&ospecyfikacy
techniczm wykonania i odbioru rob6t budowlanych opracowaifa poszczegélnych rodzajow robot i zawart
w dalszej cgici opracowania.

6. Kontrola jako §ci robét

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pghkontrole jakdci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni rownteodpowiedni system kontroli materiatéw i robét zsiotliwoicia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami sztuki lwldaej i specyfikacjami technicznymi .

Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jestieczny, aby zapewhivykonanie robét zgodnie z umaw
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lbadateriatow i robét ponosi Wykonawca.
Kontrole, badania oraz odbiory robaidg zgtaszane przez Wykonagyc Inspektorowi nadzoru i potwierdzane
w formie pisemnej odpowiednimi protokotami, rapontai notatkami. Zgloszenia te ¢ta dotyczy

w szczegOInéci :

- trudnaci i przeszkdd w prowadzeniu robot

- beda okresla¢ okresy i przyczyny przerw w robotach

7. Obmiar robot

Czynnagciom obmiaréw podlegabeds roboty, ktdre wysipiag w trakcie wykonywania zaméwienia, wedtug
faktycznego zakresu ich wykonania.

Wyniki obmiaréw dokonane przez Kierownika budowydd przedstawione w kosztorysie powykonawczym
i podlegé& beda sprawdzeniu przez Inspektora nadzoru.

O terminie obmiaru i zakresie obmierzanych rob6k@dhawca powiadomi Inspektora nadzoru.

Obmiar gotowych robotduzie przeprowadzany z gztotliwoscia uzalezniong od posgpu i rodzaju robét jakich
dotyczy.

Jednostki obmiaru powinny bygodne z jednostkami oktenymi w przedmiarze robét.

Zasady okréania ilasci rob6t podanessw odpowiednich specyfikacjach technicznych

i Katalogach Naktadéw Pracy ( KNRy) .

8. Odbidr techniczny wykonanych robét

Ustala st nastpujgce rodzaje odbioru robot:

a) odbidr robo6t ulegajacych zakryciu

Odbiér polega na ocenie #loi i jakosci wykonanych robét, ktére w dalszym procesie mzalji ulegn zakryciu.

Dotyczy to robot zwgzanych z utaory instalacy elektryczn, telefoniczm, informatycza, TV, C.O., wodno

sanitara, wentylacyjr, przygotowaniem podia pod tynki, scianki dziatlowe, podtogi, glazerrscienry i

podiogow i lakierowanie podtogi.

b) odbiér koncowy

Odbidr polega na finalnej ocenie dt i jakosci wykonanych robét po catkowitym zakezeniu wszystkich
robét.
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9. Podstawa ptatndci

Rozliczenie rob6t naptije na zasadach oklenych przez Zamawiagego w umowie.
Podstaw ptatndci bedzie cena jednostkowa skalkulowana przez Wykowrazecjednosti obmiarovy ustalon
dla danej pozycji kosztorysu, prztq przez Zamawiggego w dokumentach umownych (ofercie). Cena
jednostkowa pozycji kosztorysowegdrie uwzgedniat wszystkie czynnéci, wymagania i badania skladeg
sie na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w specyfikacji technicznej przedmiarze robét .
Ceny jednostkowe robotta obejmowa :
- robocizre bezpdrednh wraz z narzutami wg stawki i wskaikow narzutéw skalkulowanych w ofercie
Wykonawcy;
- wartas¢ zuzytych materiatlow wraz z kosztami zakupu, ewentuelinybytkdw i transportu na teren budowy;
- wartas¢ pracy sprztu wraz z narzutami wg stawek i wgkékow skalkulowanych w ofercie Wykonawcy;
- koszty pdrednie i zysk kalkulacyjny wg wskaikow skalkulowanych w ofercie Wykonawcy .
Podstawa katalogowa podana w przedmiarze robdfestewizgca . Przy wycenie robét Wykonawca jest
zobowizany kierowa sie wytycznymi STWIORB i wizy na placu przysziej budowy w celu zbadania
doktadnego zakresu robét.

W sytuacji zaistnienia nienabwej wczesniej do przewidzenia i obiektywnie uzasadnionej ikomnGci
wykonania robdt nie obfych dokumentami umowy, a niegnych do prawidtowego wykonania zaméwienia
(roboty dodatkowe) — Zamawigy maze zlect Wykonawcy wykonanie powaszych robét w ramach
zamoéwienia dodatkowego, a Wykonawca zolawe s¢ do przygcia i wykonania zamowienia dodatkowego
na podstawie ogbnej umowy.

Podstaw kalkulacji rob6t dodatkowych i zamiennych jakie gaavystipi¢ w trakcie wykonywania zaméwienia,
jest cena jednostkowa z dokumentu ofertowego skalana przez Wykonawcza jednostk obmiarovy
ustalon dla danej pozycji kosztorysu, pretd przez Zamawiagego w dokumentach umowy.

Podstawa platrigi za roboty dodatkowe i zamiennedaie kosztorys powykonawczy tych rob6t, spolzony

w oparciu o dokumenty protokétow koniecZop skalkulowany wg zasad oktenych wyzej i sprawdzony
przez Inspektora Nadzoru.

Dla robét nie wysipujacych w ofercie, Wykonawca przyjmie ceny (R,M,S)Dveskaniki narzutow Kp i Z nie
wyzsze nk srednie wartéci dla robot remontowych dla regionu dodhygskiego publikowane w wydawnictwie
~SEKOCENBUD” w kwartale sktadania oferty podstawgwe& przypadku materiatow nie ¢iych w zeszytach
Sekocenbud, Wykonawca dostarczy oryginat fakturpadiucenta (dostawcy) na wbudowalosé¢ materiatu.
Zamawiagcy po sporzdzeniu kopii, oryginat dokumentu zwroci Wykonaw@ydostarczonej faktury powinno
jednoznacznie wynika ze materiat zostat zakupiony dla wykonania robétatkowych na przedmiotowym
zadaniu.

10. Zakonczenie

Wymagania ogélne zawarte w niniejszej specyfikanpJezy rozumi€ i stosowé& w powizaniu z niej
wymienionymi Szczegotowymi Specyfikacjami Technigam ( SST):

SST - 01.00 Roboty przygotowawcze — rozbiérkowestr. 6 — 7

SST - 02:00 Roboty instalacjscianek dziatowych z ptyt gipsowo kartonowych,str. 8 - 10
SST - 03.00 Roboty tynkarskiestr. 11 - 12

SST - 04.00 Roboty malarskiestr. 13 — 15

SST - 05.00 Roboty posadzkowe i oktadzinowsty. 16 - 18

SST - 06.00 Roboty w zakresie stolarki budowlaneggtr. 19- 20

SST - 07.00 Roboty rusztowaniowestr. 21 — 22

SST - 08.00 Roboty instalacji spalinowejstr. 23 — 25

SST - 09.00 Roboty instalacji elektryczneptr. 30 — 33 .
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA

| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST-01.00 Roboty przygotowawcze - rozbiérkowe

1.0. Wstep
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikaophtecznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru
robét rozbidrkowych realizowanych w ramach zadapiaeslonego we Wsipie ST-00.00 -
Wymagania ogélne

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i rozliczeniowy przy #ai

i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmwyszystkie czynnéci umazliwiajace i majce na celu wykonanie

n/w robot przygotowawczo — rozbiorkowych wymtijacych w obiekcie:

- wykucie z muru écieznic drzwi

- przebicie otworéw na nadpra drzwiowe

- demonta drzwi

- zerwanie posadzki paneli

- skucie posadzki z ptytek ceramicznych

- usungcie farby olejnej z tynkéwcian

- skucie starych rynkow

- rozebranigcianek z ptyt GK i sufitow podwieszanych
- demonta weztdw sanitarnych

- demonta grzejnikow

- demonta starej instalacji elektryczne;j

- demonta starej instalacji gazowej

- rozebranie istnigrej zabudowy kominka

- transport i utylizacja gruzu pochagtego z rozbiérki
- transport ztomu pochodeego z rozbidrki

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST agodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kavykonania rob6t, ich zgodié ze Sztuk budowlam , SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

3. Materiaty
Dla rob6t wg SST-01.00 materiaty nie wstja.
4. Sprzet

Do rozhiérek mae by uzyty dowolny sprzt, przeznaczony do wykonywania tego typu prac.

Do prac na wysolgi nalezy stosowa rusztowania, ustawiane zgodnie z DTR.

5. Transport.

Transport materiatdw z rozbiérki dowolnyndiodkami transportu. Przewony tadunek zabezpieozyprzed
wysypaniem .

6. Wykonanie robot.

6.1. Roboty przygotowawcze.

Przed przyspieniem do robot rozbiérkowych naie

- teren oznakow@zgodnie z wymogami BHP

- zdemontowd& wszelkie istnigjce uzbrojenie w miejscach wykonywania rozbiérek.

6.2. Roboty rozbiérkowe.

Roboty prowad# zgodnie z rozpogdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003Dz. U. Nr 47 poz.
401) w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t widaych.

7. Kontrola jako $ci robot.

Wg zasad okrdonych pkt.6. ,, Kontrola jakéci robot ,, w ST-00.00- Wymagania ogdlne. Kontridkosci robét
rozbiérkowych dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestagk .
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8. Obmiar robdt
Wg zasad okridonych pkt.7. , Obmiar robét ” w ST-00.00- Wymagaogolne .
Jednostkami obmiarowymas
- rozebranigcianek i sufitéw podwieszanych z ptyt GKi — m2
- wykucie z muru écieznic drzwi — m2
- demonta drzwi — m2
- skucie tynkéw — m2
- zerwanie posadzki z paneli — m2
- skucie posadzki z ptytek ceramicznych — m2
- usunkcie farby olejnej z tynkéwcian — m2
- demonta weztow sanitarnych — kpl.
- demonta starej instalacji elektrycznej — kpl.
- transport i utylizacja gruzu pochagtzego z rozbiorki — t

9. Odbidr robét

Wg zasad okrdonych pkt.8. ,, Odbiér techniczny wykonanych robétv ST-00.00- Wymagania ogélne .

Wszystkie roboty olgte SST-01 podlegajzasadom odbioru rob6t zanikeych.

10.Podstawa ptatnéci

W(g zasad okrdonych pkt.9 , Podstawa ptatba " w ST-00.00- Wymagania ogoéine .

Placi st za roboty faktycznie wykonane i odebrane przezdktra Nadzoru, mierzone w jednostkach
okreslonych w pkt. 7.

11.Przepisy zwazane

- USTAWA z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (DzNJ 62, poz. 628 z piiejszymi zmianami)

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy

podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nrpgidz. 401)
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA

| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST-02.00 Roboty instalacjécianek dziatowych z ptyt gipsowo kartonowych.

1.0. Wskp
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacfihtecznej (SST) s wymagania dotyege wykonania i

odbioru prac zwjzanych z monteem scianek dzialowych z pilyt gipsowo — kartonowycha ruszcie
metalowym.

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zleceniu i reatifia
rob6t wedtug punktu 1.1 i wymienionych w punkci8 1.

1.3 Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z wykonaniem:

- scianek dziatowych wewgtrznych z ptyt gipsowo —kartonowych
1.4 Ogolne wymagania dotycgce robot
0Og6lne wymagania dotygze rob6t podano w ST.00.00.

2.0. Materialy
2.1 Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padam OST ,Wymagania
ogolne”.

2.2 Stosowane materiaty

- plyty gipsowo — kartonowe Lafarge Nidgp&i
piyta g — k NIDAwykta ( GKB )
piyta g — k NIDAoda ( GKBI)
- profile metalowe i elementy mogog do konstrukcji nimej :
np. elementy kionkcyjnescian dzialowych
profile NADU, C, UA
elementynktrukcyjne sufitdw podwieszonych
profile NADCD, UD LW
- welna mineralna,
- akcesoria i elementy montave jak wieszaki, klamry, blachowgty,
tamy uszczelniajce, kotki rozporowe, masy szpachlowe, kleje gipeso
t&ma zbrojce i inne wynikajce z zalece producenta systemu
Wariantowo maliwe jest zastosowanie materiatow i technologii e&piagcych poréwnywalne parametry
techniczne np. systemu RIGIPS z ptytami gipsowyigpalnymi RIDURIT.
Uwaga : miejsca zastosowania aomych rodzajow ptyt gipsowych oldlene zostam przez wytyczne
Zamawiajcego .

3.0. Sprat
3.1 Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST.00.00.
3.2 Sprat do wykonywania robét

Do obrébki ptyt i montau scianek, zabudoéw i sufitéw podwieszonych agle
uzywa¢ wylacznie sprzt zalecany i okrdony przez producenta systemu.
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4.0. Transport
4.1 Ogoblne wymagania dotycrce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST.00.00. Wykonawca jesbwejzany do stosowania
takichsrodkow transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na jalkkdé wykonywanych robét.

4.2 Transport materiatdw

Transport materiatdw powinien odbyivaic samochodami skrzyniowymi odpowiag@ymi pod wzgtdem
typdw i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robaakceptowanych przezzymiera. Na
srodkach transportu przewone materialy powinny kfy zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i
uktadane zgodnie z instrukcjami transportu.

Piyty g-k naley przenosi r¢cznie w pozycji pionowej lub przewdzza pomog odpowiednichérodkdw
transportowych do plyt. Przy obrobce i monigtyt naley przestrzegawskazowek producenta systemu.
Podczas osadzania piyt nafewrdci uwag: na to, aby nie uszkodzinaray i krawedzi.

Aby zapobiec ewentualnym odksztatceniom lub innysrkodzeniom piyty g — k musdy¢ skiadowane
na ptaskim podtau lub na kantéwkach rozmieszczonych co 50 cm.

Piyty i akcesoria powinny ltyzabezpieczone przed wilggdiwptywami atmosferycznymi.

5.0 Wykonywanie robot

5.1 Ogodlne zasady wykonywania robét
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST.00.00.
5.2 Zasady wykonywania robét

1 Piyty gipsowo — kartonowe Nida — Gips riglenocow& do konstrukcji nénej szkieletusciany lub
szkieletu sufitu podwieszonego uprzednio zamocogam® konstrukcji ninej budynku.

2. W miejscach przewidywanego mocowania przyborémitarnych lub pochwytéw nalg w szkielecie
wykona odpowiednie wzmocnienia przewidywane przez predte systemu. To samo dotyczy
prowadzenia instalacji elektrycznych i sanitarnych.

3. Mocowanie ptyt do konstrukcji, pizenia, styki — naley wykonywa starannie wg. wska#anstrukciji
montau przekazanej przez producenta. Plyty gipsowo tokawe jako wykéczeniescian wewgtrznych
murowanych naley mocowa& do odpowiednio przygotowanej ptaszczyZmjany przy pomocy plackéw
kleju gipsowego rozmieszczonych w b okreslonej przez producenta. W pomieszczeniach wilgdinyc
nalezy zastosowaptyty gipsowo — kartonowe NIDA Woda ( GKBI ) imgpeowane.

6.0. Kontrola jakosci robot

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST.00.00.
6.2 Kontrola jakosci wyrobéw sciennych i zapraw

Dostarczane na plac budowy materiaty i zaprawgzyatontrolowa pod wzgédem ich jakéci.

Zasady dokonywania takiej kontroli powinien ut&ierownik budowy w porozumieniu z Inspektorem.
Kontrola jakdci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone materiairoby majp zaswiadczenie o jakeri
wystawione przez producenta oraz na sprawdzenigciwasci technicznych dostarczonego wyrobu na
podstawie tzw. badidoraznych.

7.0. Obmiar robét

Wg zasad okrdonych pkt.7. ,, Obmiar rob6t” w ST-00.00- Wymagmogdlne .
Jednostkami obmiarowymas
- $cianek dziatowych wewgtrznych z piyt gipsowo —kartonowych — m2

8.0. Odbidr roboét

8.1 Ogodlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST.00.00.

8.2 Sposob odbioru robét

Roboty uznaje giza zgodne z wymaganiami Inspektora Nadzo#elies wykonane i sprawdzone wszystkie
pomiary i atesty.

BIURO PROJEKTOWO USLUGOWE INSTALACJI | SIECI SANITRNYCH, 9
inz. Edward D. Krawczyk ul. SZotkiewskiego 10, 58-300 Watbrzych



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

8.3. Podstawa odbioru rob6t wykonanigcianek i sufitow

Podstaw dla odbioru robét powinny stanotMiastpujgce dokumenty:

- dokumentacja techniczna,

- zawiadczenia o jakéi materiatéw i wyrobéw dostarczonych na bug@gwzez producentow,

- protokdty odbioru poszczegéinych etapéw robdétzegdlnie zanikagcych, jeeli odbiory te nie byly
odnotowane w dzienniku robat,

- ekspertyzy techniczne w przypadku, gdy byly wyswane przed odbiorem.

Odbidr robo6t powinien gi odbywa& po osadzeniu stolarki {oieznic) i catkowitym wykonaniuscianek,
okladzin czy sufitow

9.0. Podstawa ptatnéci

Ogolne ustalenia dotycace podstawy ptatndci

Wg zasad okrdonych w pkt.9 , Podstawa ptatém ” w ST-00.00- Wymagania ogdlne.

Ptaci s¢ za roboty faktycznie wykonane i odebrane przezdktora Nadzoru, mierzone w jednostkach
okreslonych w pkt. 7.

Cena obejmuje:

- prace pomiarowe i technologiczne,

- zakup i dow6z materiatdw,

- wykonanie elementéw robot,

- uporzdkowanie miejsca prowadzenia robot

10.0. Przepisy zwjzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét

PN-B-79405 Plyty gipsowo - kartonowe

PN-75/B-14505 Zaprawy budowlane gipsowe i gipsovapienne.
PN-96/B-02874 - plyty gipsowo - kartonowe jakoatdriaty niepalne
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA

| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST-03.00 Roboty tynkarskie

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaophtecznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru
robét tynkarskich realizowanych w ramach zadaniaiddnego we Wsipie ST-00.00 — Wymagania ogélne
1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i rozliczeniowy przy #ai
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres rob6t obgtych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z wykonaniem:
- wykonanie tynkéw
1.4. Okredlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonania robot, ich zgodié ze sztul budowlan , SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
2. Materiaty
Piasek aywany do zapraw tynkarskich powinien spedni@ymagania obowzujacej normy przedmiotowej,
a w szczegolnii:
a) nie zawieradomieszek organicznych,
b) mie frakcje r&nych wymiaréw, a mianowicie: piasek drobnoziarn@25-0,5 mm, piasekrednioziarnisty
0,5-1,0 mm, piasek gruboziarnisty 1,0-2,0mm,
¢) cement EKO+ 32,5 (cement wieloskladnikowy CEM\Y(5-V) 32,5R-LH/HSR/NA)
Do spodnich warstw tynku naig stosowa piasek gruboziarnisty, do warstw wierzchnigteenioziarnisty.
Do gtadzi piasek powinien Bydrobnoziarnisty i przechodzcatkowicie przez sito o przeicie 0,5mm.
Woda zarobowa powinna spetéiaymagania podane w normiefsawowej na wog do celéw budowlanych
PN-88/B-32250.
3. Sprzet
Roboty wykonuje sirecznie i przy ayciu elektronargdzi.
Do prac na wysolgi nalezy stosowa rusztowania, ustawiane zgodnie z DTR.

4. Transport.
Do transportu sty dowolnesrodki transportowe zaakceptowane przez Inspektadzbiru.

5. Wykonanie robot.

13.1 Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do wykonywania robot tynkowych powinnytmakaiczone wszystkie roboty instalacyjne
podtynkowe, zamurowane przebicia i bruzdy, osadodcieznice drzwiowe i okienne.

W murze ceglanym spoiny powinny bgie zapetnione zaprawa gkbokas¢ 10-15 mm od lica muru. demur
jest wykonany na spoiny petne, nalge wyskrob@ na gkbokas¢ jak wyzej lub zastosowaspecjalnesrodki
zapewniajce naleytg przyczepnéc tynku do podiaa.

Bezparednio przed tynkowaniem podi® naley oczysci¢ z kurzu szczotkami oraz usgnplamy z rdzy i
substancji tlustych. Plamy z substancji ttustychzn@ousun¢ przez zmycie 10% roztworem szarego mydta lub
przez wypalenie lampbenzynow. Nadmiernie suchpowierzchng muru naley zwilzy¢ wods.

Elementy metalowe (ksztaftowniki, blachy) powinnyébna catej powierzchni owigie siatk stalowa lub
druciano-ceramicznprzewizary drutem lub w inny sposéb zamocowdarwale do podtiga.

Elementy i siatk nalezy uprzednio oczici¢ z tuszczacej st rdzy i innych zanieczyszcagzwtaszcza ttustych),
a w przypadku tynkdw cementowych i cementowo-wapyeh - dwukrotnie powlec zaczynem cementowym.
Przy wykonywaniu tynkéw gipsowych lub gipsowo-wapigch podige metalowe powinno ldyzabezpieczone
przed korozj.

13.2 Roboty wiasciwe — tynkowanie

Tynki tréjwarstwowe skladage sé z obrzutki, narzutu i gtadzi stosowang miedzy innymi we wetrzach
pomieszcze . Narzut tynkdw wewgtrznych naley wykonywa wedtug paséw lub listew kierunkowych. Giad
nalezy nanost po zwizaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnieni®amdczas zacierania warstwa gtadzi
powinna by mocno dociskana do warstwy narzutu.
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6. Kontrola jako $ci robot.

Kontrola jakaci rob6t polega na sprawdzeniu :

- jakosci zastosowania materiatéw i mieszanek tynkarskich,

- prawidtowaici przygotowania podiy ,

- przyczepnéci tynkéw do podiaa

- grubaci tynku,

- wygladu powierzchni tynku ,

- prawidtowasci wykonania powierzchni i kragdzi tynku , wykdiczenia tynku na nagach , stykach
i szczelinach dylatacyjnych.

W szczegolnéci przy wykonywaniu robét naky :

- zabezpiecz stolarke okienry, posadzk i inne elementy wyposenia budynku przed uszkodzeniem
lub zniszczeniem

- zachowa staranné¢ przy skuwaniu tynkdw, z uswiem ewentualnych podktadéw z mat trzcinowych
i luznych fragmentow tynkéw — bez uszkodzenia poaioeglanego lub innego

7. Obmiar robot

Wg zasad okrdonych pkt.7. ,, Obmiar rob6t ” w ST-00.00- Wymagmogdlne .

Jednostlk obmiarowy jest :

- wykonanie tynk6w— m2

8. Odbidr robét

Wg zasad okrdonych pkt.8. ,, Odbiér techniczny wykonanych robétv ST-00.00- Wymagania ogéine .

Badania przy odbiorze polegapa sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnyphzeprowadzeniu

pomiaréw dla sprawdzenia wymogow podanych w p. 6.

9. Podstawa ptatndci

Wg zasad okridonych pkt.9 , Podstawa ptatéd ” w ST-00.00- Wymagania ogoélne .

Ptaci s¢ za roboty faktycznie wykonane i odebrane przezdktora Nadzoru, mierzone w jednostkach

okreslonych w pkt. 7.

Cena obejmuje:

- prace pomiarowe i technologiczne,

- zakup i dow6z materiatdw,

- wykonanie elementéw robot,

- kontrok prawidtowaici wykonanych robot.

11.Przepisy zwazane

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech #imych i wytrzymatéciowych.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymaganbadania przy odbiorze.

PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonaapraw.
PN-B-30020:1999 Wapno.

PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapadowlanych.
PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

PN-B-19701;1997 Cementy powszechneggtku.

PN-ISO-9000 (Seria 9000, 9001, 9002, 9003 i 9004ynly dotycace systemdéw zapewnienia j&ko i
zarzdzanie systemami zapewnienia j&io
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA

| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST-04.00 Roboty malarskie

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaophtecznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru
robét malarskich realizowanych w ramach zadania&stdmego we Wsipie ST-00.00 — Wymagania
ogolne

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i rozliczeniowy przy #ai
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmwyszystkie czynnéci umazliwiajace i majce na celu wykonanie

n/w robot malarskich wyspujacych w obiekcie :

- pomalowanie nowych i starych tynk&eian i sufitow- farlp emulsyjno akrylow

- wykonanie izolacji wodnej ( np. unigruntem)

- wykonanie izolacji w tazience z foli w plynie

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST agodne z obowgizujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakavykonania robét, ich zgodéé ze

sztulg budowlan , SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwest@gi

2. Materialy

2.1. Woda (pN-ENI008:2004). .

Niedozwolone jest do robot wykozeniowych aycie wddsciekowych, bagiennych oraz zawier@jch ttuszcze

organiczne, oleje i mut.

2.2. Mleko wapienne

Mleko wapienne powinno méepostd cieczy o gstaici smietany, uzyskangjrzez rozcieiczenie 1 cgsci ciasta

wapiennego z 3 e¢iciami wody, tworzcg jednoliy mag bez grudek i zanieczyszaze

2.3. Farby budowlane gotowe

Farby niezalgnie od rodzaju powinny odpowiaglawymaganiom norm pgestwowych lub swiadectw

dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

2.4.Srodki gruntujce

Przy malowaniu farbami emulsyjnymi

- powierzchni betonowych lub tynkéw nie zaleca gruntowania, o ileSwiadectwo dopuszczenia nowego

rodzaju emulsyjnej nie podaje inaczej

- na chionnych podiach naley stosowd do gruntowania fagpemulsyjm rozcieiczory woda. w stosunku

1:3:5 z tego samego rodzaju farby, z jakiej przeyadsi wykonanie powtoki malarskiej

2.5. Izolacje przeciw wilgociowe

- na chtonnych podi@ach w fazience tj. podtoga z jastrychu oraz w nei@gh naraonych na wilgé — natrysk

okolice umywalki wykondizolacje izolag} z foli w postaci ptynnej o wikgiwosciach

-Gestas¢ wyrobu ok. 1,5 g/cm3

- Temperatura podi@ i otoczenia od +5 °C do +30 °C

- Min / max grubé¢ powtoki 1 mm /5 mm

- Przyczepnf& min. 1,3 MPa

- Wspétczynnik przepuszczalém pary wodnej. ok. 1000

3. Sprzet
Roboty wykonuje sirecznie przy pomocyquzla oraz pacek

Do prac na wysoliei nalezy stosowa rusztowania, lub drabin (pomostéw) ustawiane zgodDTR.

4. Transport.

Do transportu sty dowolnesrodki transportowe zaakceptowane przez Inspektaczhbiru.

Podczas transportu materiaty i elementy konstrykmyvinny by zabezpieczone przed uszkodzeniami lub gitrat
statecznéci.
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5. Wykonanie robot.

13.1 Roboty przygotowawcze

Roboty malarskie wewgtrz budynku powinny by wykonywane dopiero po wyschigiu nowych tynkéw i

miejsc naprawionych

Powierzchnia tynkéw powinna byozbawiona zanieczyszazénp. kurzu, wykwitow solnych, ttuszczu).

Tynki uprzednio malowane farbami najeoczysci¢ ze starej farby i wszelkich wykwitow oraz odkuézyumy¢

wodg. Po umyciu powierzchnia tynkéw nie powinna wykaagywsladow stare farby ani pylu po starej powtoce

malarskiej. Uszkodzenia tynkéw najenaprawt odpowiedny zapravy.

Elementy metalowe natg przed malowaniem ocggi¢ ze zgorzeliny, rdzy, pozostatm zapraw, odtiéci¢

i zabezpiecz§ antykorozyjnie.

Podtaza drewniane i z materialtéw drewnopochodnych powioyéyniezmurszate, bez zepsutych i wypadggh

sckéw oraz zaciekow zywicznych. Powierzchnia powinna dydkurzona i oczyszczona z plam ttuszczu,

zywicy, starej farby i innych zanieczyszdézé&wentualne uszkodzenia napréawzpachlowl

Powierzchnia podtég powinna bpozbawiona zanieczyszazfnp. kurzu, wykwitow solnych, tluszczu).

Podtogi naley oczyci¢ ze wszelkich wykwitdw oraz odkuréy umy¢ wodg. Po umyciu powierzchnia podtég

nie powinna wykazywa sladéw pyt.

13.2 Roboty wiasciwe — malowanie i nanoszenie powtok izolacyjnych

Roboty powinny b§ prowadzone w temperaturze nigssiej nz + 5° C i nie wyzszej ni 25° C, a temperatura

podiaza nie przekraczata 20C. Przy wykonywaniu prac w pomieszczeniach zagtkoh naley zapewnt

odpowiednj wentylacje.

Elementy ktore w czasie robot mpglec uszkodzeniu lub zanieczyszczeniu, halabezpieczyi ostonic przed

zabrudzeniem.

Prace nalgy prowadz¢ zgodnie z instrukcja producenta farb i powtok.

Powtoki malarskie powinny ldy:

- niezmywalne przy stosowanifrodkdw mypcych i dezynfekcyjnych, odporne na tarcie na suchua
szorowanie;

- aksamitno — matowe lub posigdaieznaczny potysk;

- jednolitej barwy, réwnomierne, bez smug, plampdige ze wzorem producenta i ustaleniami z Inspekior

Nadzoru;

- bez uszkodzeprzewitéw podiaza, sladéw pdzla;

- bez zluszczg odstawania od podia oraz widocznychytzen i poprawek;

Powitoki izolacyjne powinny by:

- przystosowane do uktadania na nich ptytek podipgd,

- bez uszkodzeprz&witow podiaza,

- ulozone rownomiernie zgodnie z zaleceniami producenta.

6. Kontrola jako $ci robot.
Kontrola jakaci rob6t polega na sprawdzeniu przed prgy&niem do malowania:
. podiaza:

- wyglad powierzchni podigy nalezy ocenid wizualnie z odlegtéci okoto 1 m, w rozproszonyniwietle

dziennym lub sztucznym

. materiatow

- czy dostarczone materiaty posiagdpkumentyswiadczice o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego
zastosowania wyrobowywanych w robotach malarskich

- terminy przydatnéci do wycia podane na opakowaniach

- wyglad zewrgtrzny w kazdym opakowaniu

Ocerg wygladu zewrtrznego nalgy przeprowadzi wizualnie.

Niedopuszczalne jest stosowanie farb w ktérych widakoagulowane spoiwo, nie roztarte pigmenty, grud
wypetiaczy, kauch, slady ple&ni, trwaly nie dajcy si usuré osad, nadmierne utrzymog s
spienienie, obce wytracenia, zapach gnilny.

Po wykonaniu malowania nalg ocent jakos¢ powtok malarskich bigic pod uwag :

- sprawdzenie wygHu zewrtrznego wizualnie, okiem nieuzbrojonym dwietle rozproszonym, z odledici
okoto 0,5 m;

- sprawdzenie zgodldoi barwy i potysku przez poréwnanieswietle rozproszonym

- wyschniecie tej powtoki z wzorcem producenta

- sprawdzenie odporgoi na wycieranie przez lekkie, kilkukrotne pocideafej powierzchni wetnian lub
bawetnian szmatlg w kolorze kontrastowym do powtoki.

W szczegolnéci przy wykonywaniu robdt naky zabezpieczy stolarle okienry, posadzk i inne elementy
wyposaenia budynku przed uszkodzeniem lub zniszczeniem .

7. Obmiar robét

Wg zasad okrdonych pkt.7. ,, Obmiar rob6t ” w ST-00.00- Wymagmogdlne .
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Jednostl obmiarow jest :

- pomalowanie nowych i starych tynk&eian i sufitow- farlp emulsyjno akrylow — m2
- wykonanie izolacji wodnej ( np. unigruntem ) — m2

- wykonanie izolacji z foli — m

8. Odbidr robét

Wg zasad okrdonych pkt.8. ,, Odbiér techniczny wykonanych robétv ST-00.00- Wymagania ogélne .

Badania przy odbiorze polegapa sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnyphzeprowadzeniu
pomiaréw dla sprawdzenia wymogow podanych w p. 6.

9. Podstawa ptatndci

Wg zasad okrigonych pkt.9 , Podstawa ptatéa ” w ST-00.00- Wymagania ogoélne .

Ptaci s¢ za roboty faktycznie wykonane i odebrane przezdktora Nadzoru, mierzone w jednostkach
okreslonych w pkt. 7.

Cena obejmuje:

- prace pomiarowe i technologiczne,

- zakup i dow6z materiatdw,

- wykonanie elementéw robot,

- kontrok prawidtowaici wykonanych robot.

11.Przepisy zwazane

PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane wodoramzalnymi farbami emulsyjnymi

PN-72/M-47185 Agregaty malarskie. Ogolne wymagabiadania

PN-EN 459-1: 2003 Wapno budowlane

BN-67/6118-25 Pokosty sztuczne i syntetyczne

BN-82/6118:32 Pokost Iniany

PN-C-81901:2002 Farby olejne da gruntowania ogdrstgsowania

PN -C-8190 | :2002 Farby olejne i ftalowe nawienmziclve og6lnego stosowania

BN -7116113-46 Farby chemoutwardzalne na stelatddowlan

PN-C-81607: 1998 Emalie olejriyawiczne, ftalowe modyfikowane

PN-C-81802:2002 Lakiery wodorozéiezalne stosowane wewgtnz
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA

| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST-05.00 Roboty posadzkowe i wyktadzinowe

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaophtecznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru
robét posadzkowych i wyktadzinowych realizowanychramach zadania okilenego we Wsfpie ST-00.00 —
Wymagania ogélne

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosojakmdokument przetargowy i rozliczeniowy przy #ai
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuszystkie czynnéci umazliwiajace i majice

na celu wykonanie n/w robét posadzkowych i wyktadevych wys¢pujacych w obiekcie :

- wykonanie podtug z paneli

- mocowanie listew przypodtogowych

- uktadanie glazury nécianach i podiogach

- wykonanie suchego jastrychu w fazience

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST agodne z obowkizujagcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékavykonania robot, ich zgodkdze

sztulyg budowlan , SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwest@i

2. Materialy

- pytki ceramicznescienne szkliwione (PN-90/B-12031), ptytki o wymiaha20 x 20 cm lub 20 x 25 cm i
grubaici 5,5 mm

- plytki ceramiczne podiogowe o podiszonej odporni na scieranie przeznaczone doag@dw o duym

ruchu, o wymiarach 30 x 30 cm i grifigo5,5 mm.

- do klejenia ptytek ceramicznycditiennych szkliwionych naly wzy¢ klejow cementowych Kompozycje

klejagce do mocowania ptytek ceramicznych muspetnig wymagania PN-EN 12004:12002 lub odpowiednich

aprobat technicznych

- panele poditogo kl. AC4

- suchy jastrych postaci ptyt z gipsu i wiokienutezowych gr 25mm o wymiarach 1500x500mm

3. Sprzet
Roboty wykonuje si recznie. Kleje do plytek naby przygotowa przy wyciu mieszadet i elektronagdzi

obrotowych .

4. Transport.

Do transportu sty dowolnesrodki transportowe zaakceptowane przez Inspektaczhbiru.

5. Wykonanie robot.

13.1 Roboty przygotowawcze

Zaleca s} zagruntowanie starego podepreparatem gruntagym, zgodnie z instrukgjproducenta.

Podiaze powinno stanowipowierzchng czyst, niepyhca, bez ubytkéw i ttustych plam

a. Roboty wiasciwe — uktadanie glazury, parkietu

Przed przysipieniem do zasadniczych rob6t podiogowych i okiaolwych, naley przygotowd wszystkie

niezkedne materialy, natzizia i spret, posegregow@aptytki i deszczutki wg wymiaréw, gatunku i odciesraz

rozplanowé sposoéb ukladania.

. Oktadzinyscienne z ptytek ceramicznych .

Na podiae ptyt G-K nanié¢ zaprawe klejaca paca zgbat krawedzia.

Kompozycja klejca powinna b§ natazona rownomiernie i pokrywapowierzchnie okoto 1 m2 lub pozwélha

wykonanie wyktadziny w gigu okoto 10 —15 min. Grulsé warstwy zaprawy klagej zaley od rodzaju podiza

i wielkosci ptytek i wynosisrednio 4 — 6 mm

Przed catkowitym stwardnieniem kleju, ze spoin pgitay ptytkami naley usury¢ jego nadmiar.

Do spoinowania ptytek nima przysipi¢ nie wczéniej niz po uptywie 24 godzin od #enia ptytek. Doktadny
czas powinien by okreslony przez producenta w instrukcji stosowania zagrklejacej. Spoinowanie wykorta
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rozprowadzajc zapraw fugowa po powierzchni wykladziny ppgumowa. Zaprawfugows nalery doktadnie

wcismé¢ w przestrzenie miedzy ptytkami. Nadmiar zaprawgrae z powierzchni ptytek wilgotnaatpka.

. Podtogi z ptytek ceramicznych .

Na podiae ptyt G-K nanié zapraw klejagca paca zebaty krawedzig.

Kompozycja klejca powinna b§ natazona réwnomiernie i pokrywiapowierzchnie okoto 1 m2 lub pozwélna

wykonanie wyktadziny w gigu okoto 10 —15 min. Grulsé warstwy zaprawy klagej zaley od rodzaju podiza

i wielkosci ptytek i wynosisrednio 4 — 8 mm

Przed catkowitym stwardnieniem kleju, ze spoin pgitay ptytkami naley usury¢ jego nadmiar.

Do spoinowania pltytek mma przysipi¢ nie wczéniej niz po uptywie 24 godzin od fenia ptytek. Dokladny
czas powinien by okreslony przez producenta w instrukcji stosowania zegrlejacej. Spoinowanie wykorta
rozprowadzajc zapraw fugowa po powierzchni wykladziny ppgumowa. Zaprawfugows nalery doktadnie

wcismé w przestrzenie miedzy ptytkami. Nadmiar zaprawgrae z powierzchni ptytek wilgotnaatpka.

. Podlogi z jastrychu

Po zerwaniu istnigrej podiogi z desek oraz uswciu zasypki z przestrzeni miedzy belkami oraz wyeatiu
przestrzeni miedzy belkami styropianie. &}6 folie izolacyjy PCV na zaktad szerokci 6¢cm.

Na tak przygotowane warstwy ulgd jastrych podtogowy.

Elementy jastrychowe powinny byklejone przy relatywnej wilgotrgi powietrza wynosgej < 70% i
temperaturze pomieszczenia 50C. Temperatura klejenia winna wynogirzy tym > + 150C. Elementy
jastrychowe musg zaadoptowa si¢ do klimatu pomieszczenia. Klimat pomieszczeniasklejeniu elementow
nie powinien ulec zmianie przez co najmniej 24 goylz

Elementy jastrychowralezy uktad& od lewej strony do prawej, jednymagiem (przesugicie spoin w rgdach
> 20 cm). Naley uwaza¢, aby nie powstaly krzujace s¢ spoiny.

Rzad pierwszy, element 1:

odcig¢ wystapca zaktadk po stronie poprzecznej i wzciuej.

Element 2:

odcig¢ wystapcg zaktadk tylko po stronie wzdtnej (strona przicienna).

Element 3:

przycig¢ do odpowiedniej diugei. Nastpnie odci¢ wystapca zakladk po stronie wzdlnej. Odcétg czes¢
mozna wy¢ w drugim rzdzie. Naley zwrécic uwag, aby diugé¢ krawedzi tego pozostatego elementu
wynosita przynajmniep> 20 cm. Przy ukladaniu nale zwracé uwag, aby ewentualne nieréwgm przy
graniczcej §cianie zostaly przeniesione na elementy jastrychdie zapewnienia rownego wenia, pierwszy
rzad naley wyréwna wg linii sznurka lub przy pomocy taty.

=
N
w

|
Schemat uktadania

. Podtogi z paneli podtogowych

Warunki cieplno — wilgotngciowe w pomieszczeniu podczas mant@owinny by

takie same lub bardzo zkdine do warunkow jakie ¢l panowaty po oddaniu pomieszczenia doytiu.
Pomieszczenie przed dostamateriatbw powinno biyyzamkngte, stolarka okienna i drzwiowa zamontowana .
Pomkdzy podiog a wszystkimi statymi elementami prostopadtymi dkgj filary, progi drzwi, rurysciany itp.)
nalezy zachowd szczeliny dylatacyjne o szerakd 10 mm . W celu zachowania oglséw naley uzy¢ klinow
dystansowych.

Prze uktadaniem paneli wykahgodkiad z pianki o gr. 3mmi szerckd 1.0m, piank uktada& réwnolegle
wzdtuz diugiego boku décian z otworami okiennymi.

Panele uktadadtuzszym bokiem prostopadle doian z otworami okiennymi, zachowqajkrzyzowe utazenie w
stosunku do podktadu z pianki.
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Pierwszy rad paneli parkietowych natg ulozy¢ pidrem w kierunkusciany pamgtajac o zachowaniu szczelin
dylatacyjnych. Nagpne klepki delikatnie dopasowa W pierwszej kolejngci naley polczy¢ diuzsze
krawedzie wsuwaic pod katem 20-30 pi6ro we wpust utbonego ju rzedu paneli , a nagpnie utayé go
ptasko na podiau. Nastpnie pohczy¢ krétsze boki iywajac miotka i klocka-dobijaka.

Klepki w kolejnych redach powinny b§ przesurgte wobec siebie o minimum 40 cm .

Po usunjciu klinbw dystansowych natg szczeliny zakr§ listwami przypodiogowymi .

6. Kontrola jako $ci robot.

Kontrola jakdci rob6t polega na sprawdzeniu przed prgy&niem do rob6t wikiwych :

. podiaza:

- sprawdzenie wizualne prawidto¥wn utozenia ptytek oraz ich barw odciea,

- sprawdzenie odchylenia powierzchni od ptaszczyzaypomog faty kontrolnej diug. 2 m przyktadanej
w dowolnych kierunkach, ktére nie powinno przekeagcz mm na dtuggci taty i nie weksze nk 5 mm
na calej diugéci lub szerokéci posadzki w pomieszczeniu.

Dla oktadzin z ptytek n&cianach tolerancja odchytek nie peoprzekracza2 mm na diugeci 2 m;

- sprawdzenie szerokaoi i catkowitego wypetnienia spoin zaprago spoinowania;

- sprawdzenie prostoliniowoi spoin za pomag cienkiego drutu nagganego wzdta spoin na catej ich
dtugdsci, ktérej odchylenie nie powinno wyndsiiecej niz 2 mm na diugéci 1 m i 3 mm na calej
dtugdsci lub szerokéci posadzki,

- sprawdzenie gruboi warstwy klejcej pod ptytkami, ktéra powinna byzgodna z ustaleniami niniejszej
specyfikacji lub instrukcja producenta;

. materiatow

- czy dostarczone materialy posiaddpkumenty§wiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego
zastosowania wyrobowzywanych w robotach oktadzinowych i podtogowych

7. Obmiar robét

Wg zasad okrigonych pkt.7. , Obmiar robét ” w ST-00.00- Wymagaogoine .

Jednostlk obmiarowy jest :

- uzupetnienie posadzek z deszczutek — m2

- mocowanie listew przypodtogowych - mb

- uktadanie glazury nécianach i podtogach —-m2

- uktadanie jastrychu w —m

8. Odbidr robét

Wg zasad okrdonych pkt.8. , Odbior techniczny wykonanych roBdiv ST-00.00- Wymagania ogodlne .

Badania przy odbiorze polegapa sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnyphzeprowadzeniu

pomiaréw dla sprawdzenia wymogow podanych w p. 6.

9. Podstawa ptatndci

Wg zasad okridonych pkt.9 , Podstawa ptatéa ” w ST-00.00- Wymagania ogoélne .

Ptaci s¢ za roboty faktycznie wykonane i odebrane przezdktora Nadzoru, mierzone w jednostkach

okreslonych w pkt. 7.

Cena obejmuje:

- prace pomiarowe i technologiczne,

- zakup i dow6z materiatdw,

- wykonanie elementéw robot,

- kontrok prawidtowdici wykonanych robot.

11.Przepisy zwazane

PN-EN 87:1994 Piyty i piytki ceramicznécienne i podtogowe. Definicje, klasyfikacja, wtawosci i
znakowanie.

PN-90/B-12031 Piytki ceramiczrieienne szkliwione.

PN-EN 12004:2002 Kleje do ptytek. Definicje i wynaaga techniczne.

PN-EN 13888:2004 Zaprawy do spoinowania ptytek.eje i wymagania techniczne.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budamwich — tom | cg¢ 4 : Podtogi i posadzki.

Wyd. 4 Arkady W-wa 1990 r. Warunki wykonania i odhi rob6t budowlanych e&¢ ,B” zeszyt 5 : Oktadziny

i wyktadziny z ptytek ceramicznych. Wydanie ITB 6Q2 r.

BIURO PROJEKTOWO USLUGOWE INSTALACJI | SIECI SANITRNYCH, 18
inz. Edward D. Krawczyk ul. SZotkiewskiego 10, 58-300 Watbrzych



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA

| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST-06.00 Roboty w zakresie stolarki budowlane;j

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaophtecznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru
stolarki budowlanej w ramach zadania dlwaego we Wsfpie

ST-00.00 — Wymagania og6lne

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosojakmdokument przetargowy i rozliczeniowy przy #ai
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuszystkie czynnéei umazliwiajace i majice

na celu wykonanie n/w robét w zakresie stolarkidwldnej wysgpujacych w obiekcie :

- monta parapetow wewgtrznych

- monta skrzydet drzwiowych wewgirznych

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST agodne z obowgzujagcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kavykonania roboét, ich zgodiéd ze sztuk budowla , SST

i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. Materiaty

- Drzwi dwuskrzydiowe z zimnego aluminium sjge do wejcia z klatki schodowej na korytarz powinnycby

w dolnej potowie nieprzezierne z wargtacieplajca, powyzej przeszklone szyb o podwyszonej odpormnii.

- Drzwi wewretrzne ptytowe, fabrycznie wykmzone z écieznicami drewnianymi.

3. Sprzet
Roboty wykonuje si recznie
4. Transport.

Do transportu drzwi sty dowolne érodki transportowe a do transportu okien specjadaenochody do
przewaenia tego typu materiatu szklanego .Transport pniby¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Wyroby powinny by starannie zabezpieczone przed uszkodzeniem.

5. Wykonanie robét.

13.1 Roboty przygotowawcze

a. Roboty przygotowawcze

Przed osadzeniem stolarki najesprawdzé doktadnd¢ wykonania éciezy.

Sposéb osadzanigaeznic drzwiowych w murach grubychi¢iankach dziatowych okéta pkt 2.3.10 normy
PN-68/B-10020 ,, Roboty murowe z cegly. Wymagartadania przy odbiorze ,,

Niezaleznie od tego , minimalna szerakoszczelin montzowych pionowych i szczelin linii nadpta , winna
wynosi 10 mm .

b. Roboty wiasciwe

Przed zamontowaniem drzwinalezy sprawdzé ustawienie écieznic w pionie i poziomie .

Po zamontowaniu , drzwi nalg doktadnie zamkat i sprawdzé luzy w stykach elementéw stolarki .
Powierzchnia powtok elementéw stolarki powinng Bdnolita, bez uszkodagpoprawek, i rys i odpryskow.

6. Kontrola jako $ci robot.

Kontrola jakaci rob6t polega na sprawdzeniu :

- zgodndci wymiaréw

- sprawdzenia jakei i rodzaju materiatow z ktdrych zostaty wykonamgroby
- sprawdzenia prawidtovéai wykonania z uwzgldnieniem szczeg6tow konstrukcyjnych
- sprawdzenie prawidtowéoi zamontowania i uszczelnienia stolarki

7. Obmiar robot

Wg zasad okrdonych pkt.7. ,, Obmiar rob6t ” w ST-00.00- Wymagmogdlne .
Jednostlk obmiarowy jest :

- monta parapetow wewgtrznych— mb

- monta skrzydet drzwiowych wewgirznych — szt.
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8. Odbidr robét

Wg zasad okrdonych pkt.8. , Odbior techniczny wykonanych robéiv ST-00.00- Wymagania ogolne .

Badania przy odbiorze polegapa sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnyphzeprowadzeniu
pomiaréw dla sprawdzenia wymogéw podanych w p. 6.

9. Podstawa platnéci

W(g zasad okrdonych pkt.9 , Podstawa ptatba " w ST-00.00- Wymagania ogoéine .

Placi st za roboty faktycznie wykonane i odebrane przezdktra Nadzoru, mierzone w jednostkach

okreslonych w pkt. 7.

Cena obejmuje:

- prace pomiarowe i technologiczne,

- zakup i dow6z materiatow,

- kontrok prawidtowdici wykonanych robot.

11.Przepisy zwazane

PN-88/B- 10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi rifégania i badania .

PN-68/B- 10020 Roboty murowe z cegty. Wymaganiaddmia przy odbiorze.

PN-B-13083: Szkio budowlane bezpieczne.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budawich — tom | cz¢ 4 : Stolarka budowlana i szklenie .

Wyd. Arkady W-wa 1990 r .
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA

| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST-07.00 Roboty rusztowaniowe

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaophtecznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru
rusztowa budowlanych prz§ciennych z elementéw stalowych ustawianych w ranmatania okrdonego we
Wstepie

ST-00.00 — Wymagania og6lne

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i rozliczeniowy przy #ai
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych SST.

Rusztowania te gs przeznaczone do wykonania rob6t zetunych  realizowanych na zewtre
przedmiotowego obiektu zabudowa przewodow na aelpweaz do robot wewgirznych

1.4. Okredlenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kavykonania robot, ich zgodiéd ze sztuk budowlam , SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. Materiaty

Ramy stalowe rusztowania :

Dane techniczne:

- dopuszczalne ohgienie pomostu roboczego - 120 kg / m2

- dopuszczalne obgienie konstrukcji o wysokizi 8 m - 800 kg

- wymiary pomostu (rozstaw podiuy, poprzeczny na zewtz stupow nénych)

1572x 1572mm

- wysoka¢ robocza ramki - 0,8 m

- maksymalna dopuszczalna wysékousztowania:

. bez kotwienia nieprzesuwne - 5 m
. Z kotwieniem nieprzesuwne - 8 m
. na ramie z kotami przesuwne - 5 m

- przewidywane rusztowania rurowe powinny postakistka z hamulcami w celu wykonywania dowolnej jicz
przestawié bez konieczngi rozbiérki postawionych kolumn — rusztowania wetvane

Rusztowanie ramowe rurowe odznacza kkkoscia konstrukcji, fatwdcia i szybkdcia montau. Cech
charakterystycznsy bezrubowe podczenia czopowe ( czop - tulejagcace wszystkie elementy rusztowania.
Ten rodzaj 4czenia elementow praktycznie wykluczacdyt montaowe i nasgipstwa wynikajce z nie
dokrecenia lub przeazeniasrub. Elementy rusztowania wykonanrgzsnizej wymienionych elementéw:

- z rur stalowych konstrukcyjnych, zgrzewanych zeem gatunek ST3SX kl. |

- z drewna sosnowegéwierkowego lub jodtowego Kl. 11 i Ill, podesty —gvasci 38mm

krawezniki — 32mm, wtazy , sklejka wodoodporna 22mm

3. Sprzet

Roboty wykonuje si recznie

4. Transport.

Samochody dostawcze egarowe .

5. Wykonanie robét.

Rusztowanie powinno ldyustawione na podktadach drewnianych i na podstawadowych, staacych do
regulacji zar6wno pionowego, jak i poziomego ustawa. W dolnej ogci powinna by usztywniajca
przektnia zapobiegapa skgcaniu. Rusztowanie do wysada 5 m , na twardym podin maze by
wyposaone w kotka jezdne przymocowane do sztywnej ramyszBbwanie powsej 5 m wysokéci powinno
by¢ kotwione dosciany lub hczone do innego statego elementu.

Przewidywane rusztowania warszawskie powinny pagiidtka z hamulcami w celu

wykonywania dowolnej liczy przestawidez koniecznii rozbiorki postawionych kolumn.

6. Kontrola jako $ci robot.
Kontrola jakdci rob6t polega na sprawdzeniu :
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- wykonania montau rusztowania zgodnie z DTR producenta rusztowania

- wykonania uziemienia wraz z pomiarem

7. Obmiar robot

Wg zasad okrdonych pkt.7. ,, Obmiar rob6t” w ST-00.00- Wymagmogdlne .

Jednostlk obmiarowy jest :
- rusztowanie — M

8. Odbidr robét

Wg zasad okrdonych pkt.8. ,, Odbiér techniczny wykonanych robétv ST-00.00- Wymagania ogélne .

Badania przy odbiorze polegapa sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnyphzeprowadzeniu
pomiaréw dla sprawdzenia wymogow podanych w p. 6.

9. Podstawa ptatndci

Wg zasad okridonych pkt.9 , Podstawa ptatéa ” w ST-00.00- Wymagania ogoélne .

Ptaci s¢ za roboty faktycznie wykonane i odebrane przezdktora Nadzoru, mierzone w jednostkach

okreslonych w pkt. 7.

Cena obejmuje:

- monta rusztowania

- przestawianie rusztowania

- demonta rusztowania

11.Przepisy zwazane

PN-71/B-50510 Rusztowania robocze , stojakowe stalowych , zjcza. Ogolne
wymagania i badania.

PN-71/B-50505 Rusztowania robocze , stojakowe stalowych , zjcza. Ogolne
wymagania i badania i eksploatacja.

DTR- Dokumentacja Techniczno Ruchowa dla rusztowarszawskich .
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA

| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST-08.00 Roboty instalacji saplinowej

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikaophtecznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru
rob6t w zakresie wykonania instalacji wentylacji ananicznej w ramach zadania ctomego we
Wstepie

ST-00.00 — Wymagania ogélne

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosojakmdokument przetargowy i rozliczeniowy przy dsiu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmwyszystkie czynnéci umazliwiajace i majce na celu wykonanie
n/w robot w zakresie wentylacji wygtujacych w obiekcie :

- monta wentylacji w tazience i kuchni

- monta przewodu powietrzno-spalinowego z kotta

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi. Oraz:

Wentylacja grawitacyjna — wentylacja wywotana rnica temperatur porulizy powietrzem zewgirznym i
wewnrgtrznym

Kanat wentylacji — przewdd o odpowiednim przekroju ghey do usuwani ai nawiewania odpowiedniegdo
powietrza.

Przewéd powietrzno-spalinowy -s3 przeznaczone do doprowadzenia powietrza do spalamilprowadzenia
spalin dla kotta z zamketia komor spalania.

Nawietrzak scienny — urzdzenie montowane ¥cianie stigce do nawiewania odpowiedniej it powietrza.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kavykonania roboét, ich zgodiéd ze sztuk budowlan , SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Materiaty z ktérych wykonywaneaswyroby stosowane w instalacjach wentylacyjnych oy odpowiada
warunkom stosowania w instalacjach.

Stopieh zabezpieczenia antykorozyjnego obudéwadre powinien odpowiadaco najmniej widciwosciom
blachy stalowej ocynkowanej.

Powierzchnie obuddéw powinny bygtadkie, bez zatania wgniecé, ostrych krawdzi i uszkodzé powtok
ochronnych.

Szczelné¢ polaczen urzadzen i elementéw wentylacyjnych z przewodami wentylagypi powinna odpowiada
wymaganiom szczelidoi tych przewodow.

Nalezy zapewni tatwy dostép do uradzen i elementdéw wentylacyjnych w celu ich obstugi, kerwacji lub
wymiany.

Zamocowanie urdzer i elementow wentylacyjnych i aplinowych powinno¢bywykonane z uwzghnieniem
dodatkowych obgizen zwigzanych z pracami konserwacyjnymi.

Elementy wentylacyjne i powietrzno spalinowe powitby¢ zamontowane zgodnie z instrukcj

producenta. Urgzenia i elementy instalacji wentylacyjnych powinnyie¢ dopuszczenia do stosowania
w budownictwie.

2. Materialy

Przewody wentylacyjne i powietrzno - spalinowe pawi by¢ wykonywane z nagpujacych materiatow:

a) blacha lub tana stalowa ocynkowana — przewody wentylacyjne

b) blacha stalowa kwasoodporna — przewdd powietspadinowy

i) inne materiaty dopuszczone odpowiednimi atestaigienicznymi i przeciwpzarowymi.
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Powierzchnie przewodéw powinny bgtadkie, bez zatantai wgniecé. Materiat powinien b§ jednorodny,
bez weréw, wad walcowniczych itp. Powierzchnie pakiychronnych nie powinny mieubytkéw, gknigé i
tym podobnych wad.Wymiary przewodéw o przekroju spoggtnym i kotowym powinny odpowiada
wymaganiom norm PN-EN 1505 i PN-EN 1506.

Szczelné¢ przewoddw wentylacyjnych powinna odpowidadaymaganiom normy PN-B-76001.Wykonanie
przewodow prostych i ksztattek z blachy powinno @dada wymaganiom normy PN-B-03434.

Polczenia przewodéw wentylacyjnych z blachy powinnpadiad& wymaganiom normy PN-B-76002.

3. Sprzet

Roboty wykonuje si recznie
4. Transport.
Samochody dostawcze .
5. Wykonanie robdét.

Przewody wentylacyjne powinny byamocowane do przegrod budynkow w odlégitomazliwiajacej szczelne

wykonanie pajczer poprzecznych.

Przegcia przewodéw przez przegrody budynku pglerykonywa w otworach, ktérych wymiaryasod 50 do

100 mm weksze od wymiaréw zevetrznych przewodow lub przewodow z izoladPrzewody na catej gruba

przegrody powinny by oblozone weta mineralg lub innym materiatem elastycznym o podobnych

wiasciwosciach.

Materiat podpér i podwiesae powinna charakteryzowaodpowiednia odporrd na koroz¢ w miejscu

zamontowania.

Metoda podparcia lub podwieszenia przewodow powlyéaodpowiednia do materiatu konstrukcji budowlanej

W miejscu zamocowania.

Odlegtdi¢ migdzy obejmami mocygpymi powinna wynosi max. 2,0m

Zamocowanie przewodow do konstrukcji budowlanej ipow przenosi obcizenia wynikajce z cezarow:

a) przewodow;

b) materiatu izolacyjnego;

¢) elementéw sktadowych podp6r lub podwidgsze

d) osoby lub osb6b, ktoreetls stanowity dodatkowe obgienie przewodédw w czasie czyszczenia lub
konserwaciji.

Zamocowanie przewodéw wentylacyjnych powinno¢ bydporne na podwagzory temperatuy powietrza

transportowanego w sieci przewodéwdlijeaka wystpuije.

Elementy zamocowania podp6r lub podwigszio konstrukcji budowlanej powinny ndiewspotczynnik

bezpieczastwa rowny co najmniej trzy w stosunku do oblicoevego obcjzenia.

W przypadku wykonywania otworéw rewizyjnych nanka przewodu, ich wymiary powinny byréwne

wymiarom przekroju poprzecznego przewodu.

6. Kontrola jako §ci robot.
Kontrola jakdci rob6t polega na zbadaniu :
- dostpnaici dla obstugi;
- stanu czystxi urzgdzen, wymiennikéw ciepta i systemu rozprowadzenia ponze
- rozmieszczenia i dagingsci otworéw do czyszczenia wdzen i przewodéw;
- zainstalowania ugdzen, zamocowania przewodéw itp. w sposéb nie powgmiuj
przenoszenia drga
- srodkéw do uziemienia ugezer i przewodow
Kontrola jakaci rob6t polega na sprawdzeniu :
- czy elementy urzen zostaly pajczone w prawidtowy sposob
- czy prawidlowo obracaniagsivirnik w obudowie
- czy prawidlowo s uksztattowane topatki wentylatora (fopatki zakrzgme do przodu lub do tytu)
- czy zgodna jest pdkos¢ obrotowa wentylatora i silnika z danymi na tabdieznamionowe;j.
7. Obmiar robot
W(g zasad okrdonych pkt.7. ,, Obmiar rob6t” w ST-00.00- Wymagmogdlne .
Jednostl obmiarowy jest :
- monta wentylacji w fazience oraz kuchni < m
- monta przewodu powietrzno-spalinowego 2 m
8. Odbidr robét
Wg zasad okrédonych pkt.8. , Odbior techniczny wykonanych roBdiv ST-00.00- Wymagania ogodlne .
Badania przy odbiorze polegapa sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnyphzeprowadzeniu
pomiaréw dla sprawdzenia wymogow podanych w p. 6.
9. Podstawa ptatndci
Wg zasad okridonych pkt.9 , Podstawa ptatéa ” w ST-00.00- Wymagania ogoélne .
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Ptaci s¢ za roboty faktycznie wykonane i odebrane przezdktora Nadzoru, mierzone w jednostkach
okreslonych w pkt. 7.

Cena obejmuje monigrzewoddéw wentylacyjnych i wentylatoréw wraz z sgprawdzeniem

11.Przepisy zwazane

[1] Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994z. (0. Nr 106/00 p6z. 1126, Nr 109/00

p6z. 1157, Nr 120/00 pdz. 1268, Nr 5/01 pdz. 42,180/01 poz.1085, Nr 110/01 pdz. 1190, Nr 115/0%. p6d
1229, Nr 129/01 p6z. 1439, Nr 154/01 pdz. 18007MN02 pdz. 676) [2]

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@(@ r. w sprawie warunkow

technicznych jakim powinny odpowiaglaudynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75/02 p6z.

690) PN-EN 1505:2001

Wentylacja budynkéw - Przewody proste i ksztattkintylacyjne z blachy o przekroju prosjtrkym —

Wymiary PN-EN 1506:2001

Wentylacja budynkéw - Przewody proste i ksztattkintylacyjne z blachy o przekroju kotowym —

Wymiary PN-B-01411:1999

Wentylacja i klimatyzacja — Terminologia wentylfoy - Szczelng. Wymagania i badania PN-B-76002:1976

Wentylacja - Pajczenia urgdzen, przewodow i ksztattek wentylacyjnych blaszany®h BN 1751:2001
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA

| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST-09.00 Roboty instalacji wodoagowej, kanalizacyjnej, centralnego ogrzewania i gaevej

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikaophtecznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru
robét w zakresie wykonania instalacji wodgmwo-kanalizacyjnej i centralnego ogrzewania w reimzadania
okreslonego we Wsipie.
ST-00.00 — Wymagania ogélne.
1.2.Zakres stosowania SST
Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowka flokument przetargowy i kontraktowy przy zlecani
i realizacji robét instalacyjnych.
1.3.Zakres robo6t obgtych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuszystkie czynnéci umazliwiajace i majce na celu wykonanie
nowej instalacji wodoagowej, kanalizacyjnej i centralnego ogrzewania.
Niniejsza szczego6towa specyfikacja technicznazana jest z wykonaniemzaj wymienionych robét:
-monta rurociggéw c.0. wraz z prébami
-mont& kotta c.o.
-monta armatury c.o.
- monta rurocihglw, uradzer zw. i cw. i kanalizacji wraz z prébami

1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5.0g06Ine wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kevykonywania robo6t i ich zgoddé ze sztuk budowlan, SST
poleceniami Nadzoru Inwestorskiego oraz zgodniet.z5a 22, 23 i 28 ustawy Prawo budowlane, ,Warunka
technicznymi i odbioru sieci wodagjowych”, Warszawa 2001 i ,Warunkami technicznymi kagania i
odbioru rob6t budowlano — moatawvych. Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe”.

Odstpstwa mog dotyczy jedynie dostosowania instalacji do wprowadzonyamian konstrukcyjno-
budowlanych, lub zagpienia zaprojektowanych materiatéw — w przypadlenmzliwosci ich uzyskania — przez
inne materiaty lub elementy o zbbinych charakterystykach i trwafm. Wszelkie zmiany i odspstwa od
zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie mpgwodowa obnizenia wartéci funkcjonalnych i uytkowych
instalacji, a jeeli dotycz zmiany materiatow i elementéw oklenych w dokumentacji technicznej na inne nie
mog powodowa zmniejszenia trwakei eksploatacyjnej. Roboty motitave naley realizowa zgodnie z SST,
Polskimi normami, oraz innymi przepisami dotycymi przedmiotowych instalacji

2. MATERIALY:

1.Do wykonania instalacji wodagjowej, kanalizacyjnej i centralnego ogrzewania by stosowane wyroby
producentow krajowych i zagranicznych.

Wszystkie materialy zyte do wykonania instalacji muszposiadé aktualne polskie aprobaty techniczne lub
odpowiadé Polskim Normom. Wykonawca uzyska przed zastosawanivyrobu akceptagj Inspektora
Nadzoru. Odbiér techniczny materiatdw powinier¢ ldokonywany wedlug wymagai w sposéb okrdony
aktualnymi normami.

2.Przewody

-Instalacja wodogigowa kedzie wykonana z rur tréjwarstwowych typu PE-Xa/AE-Xa PN10-1329 lub PN-
C-89207 4czonych poprzez ksztaltki zaciskowe.

-Instalacja kanalizacyjna zostanie wykonana z ranakizacyjnych kielichowych z PCV uszczelnionych w
kielichach gumowymi pidcieniami.

- Instalacja centralnego ogrzewania i gazowdzle wykonana z rur miedzianych w stanie twardyngro
scianek Immm

-Dostarczone na budawury powinny by proste, czyste od zewtnz i wewrgtrz, bez widocznych uszkodze
3.Armatura

Instalacja ma bywyposaona w typows armatug odcinagca oraz armatgrwyptywowa standardoyv
4.Armatura

Grzejniki w pomieszczeniach mieszkalnych stalowgtgwe z radiatorem i pogitzeniem bocznym, w pom
tazienki stalowe typu drabinkowego
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5. Kociot

Kociot dwufunkcyjny z zamkrita komomw spalania typu kondensacyjnego

6. Lacznik w instalacji c.o. i gazowej.

taczenie przewodoéw w instalacji c.0. wyk@énarzy pomocy typowych ksztaltek miedzianych dozknia
kapilarnego. kczenie za pomadutu migkkiego.

taczenie w instalacji co przy pomocy ksztattek maiadych d o zaciskanie z uszczelka do instalacoge;.
7.1zolacja termiczna

-Izolacje cieptochronne ruragiow naley wykona z otulin termoizolacyjnych z pianki polietylenowggjub. wg
PT lub przedmiaru robét z powlekanym ptaszczem vegr@nym i zewgtrznym.

-Otuliny musz posiadé aprobat technicze o dopuszczeniu do stosowania w budownictwie, wgdpreez
Centralny Qrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej ING.

3. SPRZET

1.Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakd¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych rohék tez przy wykonywaniu czynriei
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkgtadunku materiatow.

2.Transport i skladowanie.

3.Rury w whzkach musg by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej étugo

Ksztaltki naley przewoz¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transporazgtpdunku i magazynowania rur
i ksztaltek naley unika ich zanieczyszczenia, lub uszkodzenia.

4.Elementy wyposaenia.

Transport elementéw wypasania do ,bialego monta” powinien odbywa si¢ krytymi srodkami. Zaleca si
transportowanie w oryginalnych opakowaniach prodtae Elementy wyposania naley przechowywa
w magazynach lub w pomieszczeniach zartkoh w pojemnikach.

5.Armatura

Dostarczon na budow armatug nalezy uprzednio sprawdgi szczelné¢. Armatug nalery skladowa
w magazynach zamkgtiych.

6.1zolacja termiczna

Materialy przeznaczone do wykonania izolacji cigphm powinny by przewaone krytymisrodkami transportu
w sposéb zabezpieczay je przed zawilgoceniem, zanieczyszczeniem izzaisniem.

Wyroby i materialy stosowane do wykonywania izalagdgplnych naley przechowywé w pomieszczeniach
krytych i suchych. Naley unikat dtuzszego dziatania promieni stonecznych na otulinyez poniewa materiat
ten nie jest odporny na promienie ultrafioletowe.

Materialy przeznaczone do wykonywania izolacji @epronnej powinny mié ptaszczyzny i krawdzie
nieuszkodzone, a odchytki ich wymiarbw w stosunla mbminalnych wymiaréw produkcyjnych powinny
zawier& si¢ w granicach tolerancji okénej w odpowiednich normach przedmiotowych.

4. WYKONANIE ROBOT

1.Monta rurociggow

-Przewody wodoaggowe prowad#i czesciowo po $cianach, cgsciowo w posadzce. Podeja pod przybory
prowadzé w bruzdach. Przewody nale mocowa do elementéw konstrukcyjnych budynku za pogmpodp6r
statych oraz przesuwnych, ktére nie m@apwodowa uszkodzé rury przewodowej.

Rurochgi wody cieptej zaizolowatermicznie.

Rurocigi taczy¢ zgodnie z technologiproducenta.

Potwierdzeniem uzyskania prawidtowego zgrzewayegskanie podwojnej, rownomiernej wyptywki na catym
obwodzie 4czonych elementow.

Po catkowitym zakaczeniu montau i wzrokowym sprawdzeniu pgizen nalery przeprowadd probe
szczelndci: proke wstprng i proke gtéwng. Manometr do prowadzenia proby pgdtamy w najniszym punkcie
instalacji.

-Rurochgi kanalizacyjnedczone lgda na kielichy uszczelnione gumowymi pieieniami.

Przed uktadaniem przewodéw nalesprawdzté trag oraz usugé mozliwe do wyeliminowania przeszkody,
mogice powodowéa uszkodzenie przewodéw (np.cBr, wystajce elementy zaprawy betonowej i muru).-Przed
montazem naley sprawdzt, czy elementy przewidziane do zamontowania nieiapleg uszkodzé
mechanicznych oraz czy w przewodach nie ma zansecz.

Rur pknietych lub w inny sposéb uszkodzonych nie woligwad.

-Kolejnos¢ wykonywania robét:

-wyznaczenie miejsca i osadzenie rur,

-wykonanie gniazd i sadzenie uchwytow,

-przecinanie rur,

-zatazenie tulei ochronnych,

-utozenie rur z zamocowaniem wphym,

-wykonanie pajczen.
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-W miejscach przéf przewoddw przezciany i stropy nie wolno wykonywazadnych padczer. Przefcia przez
przegrody budowlane wykotaw tulejach ochronnych. Wolna przestizeniedzy zewrtrzrng $ciam rury

i wewretrzng tulei naley wypelnic odpowiednim materialem termoplastycznym. Wypeti@empowinno
zapewnia jedynie maliwos¢ osiowego ruchu przewodu. Diugiotulei powinna by wieksza od grubii §ciany
lub stropu.

-Przewody naley mocowa do scian za pomaguchwytéw zgodnie z instrukgproducenta.

-Wykonane piony nalgy zaizolowa akustycznie welnmineralry o grub. 50 mm.

-Na pionach kanalizacyjnych wykoheewizje.

2.Monta armatury i osprgu

Montaz armatury i osprgu ma by wykonany zgodnie z instrukcjami producenta i dasta

3.Badania i uruchomienie instalacji

-Instalacja przed zakryciem bruzd i przed pomaldemnelementéw instalacji oraz przed wykonaniemakgpl
termicznej przewoddow musi Byoddana probie szczeku.

-Instalacje naley doktadnie odpowietrzy

-Jezeli w budynku wystpuje kilka ztadoéw Badania szczeklod nalezy przeprowadz dla kadego ztadu
oddzielnie.

-Z préby szczelnii nalezy sporadzi¢ protokot.

5. KONTROLA JAKO SCI:

1.Kontrola jakdci rob6t

-Kontrola jakdci robét zwihzanych z wykonaniem instalacji wod.-kan. i c.o.wifma by przeprowadzona w
czasie wszystkich faz robo6t, zgodnie z wymaganioiskich Norm i ,Warunkami technicznymi wykonania i
obioru rob6t budowlano-montawych. Tom Il

Instalacje sanitarne i przemystowe”.

-Kazda dostarczona partia materialéw powinné byopatrzona ¥wiadectwo kontroli jakéci producenta.
-Wyniki przeprowadzonych bafaalery uzna& za dodatnie, jeeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot
zostaty spetnione.

Jezeli ktérekolwiek z wymaga nie zostalo spelnione, nale damy faze rob6t uzna za niezgodsp z
wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek przepaeiaBadania ponownie.

6. OBMIAR ROBOT

Wg zasad okrdonych pkt.7. ,, Obmiar rob6t ” w ST-00.00- Wymagmogdlne .

Jednostl obmiarow jest:

-monta rurociggow - mb

-monta& armatury — szt.

- ptukanie instalacji— mb

- préba szczelnwi c.0. — uradz.

7. ODBIOR ROBOT

-Odbioru robét polegagych na wykonaniu instalacji nale dokon& zgodnie z ,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru rob6t budowlano-montavych. Tom I

Instalacje sanitarne i przemystowe”.

-W stosunku do nagtujacych robét naley przeprowadgi odbiory medzy operacyjne:

-przejcia dla przewodow przexiany i stropy (umiejscowienie i wymiary otworéw),

-§ciany w miejscach monta armatury i ceramiki sanitarnej (otynkowanie, gia,

-bruzdy w scianach: - wymiary, czysféé bruzd, zgodn& z pionem i zgodni& z kierunkiem w przypadku
minimalnych spadkéw odcinkéw poziomych.

-Z odbioréow me¢dzy operacyjnych naly spis& protokot stwierdzajcy jakas¢ wykonania oraz przydatééd
robot i elementéw do prawidtowego moita

-Po przeprowadzeniu préb przewidzianych dla danemiraju rob6t naley dokon& koncowego odbioru
technicznego instalacji.

-Przy odbiorze kacowym powinny by dostarczone nagiujgce dokumenty:

-dokumenty dotyczre jakaci wbudowanych materiatdws\iadectwa jakéci wydane przez dostawcow
materiatow),

-protokoty wszystkich odbioréw technicznycheéziowych,

-protokdt przeprowadzenia proby szczélticatej instalacii,

-Przy odbiorze kacowym naley sprawdzé:

-protokoty z odbiorow ogciowych i realizacji postanowhedotyczcych usunjcia usterek,

-protokoty bada szczelnéci instalacji.

8. PODSTAWA P+ATNOSCI:
Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w specyfikacji technicznej ,Wymagania logd ST — 00.00,
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Ptatng¢ za roboty faktycznie wykonane i odebrane przezpéktora Nadzoru, mierzone w jednostkach
okreslonych w pkt. 7.

9. Przepisy zwazane

-, Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budano — montaowych. Tom Il Instalacje sanitarne i
przemystowe:. Arkady, Warszawa 2004 r.

-PN-EN 1717 Ochrona przed wtérnym zanieczyszczemieny w instalacjach wodagjowych i ogéine
wymagania dotycce uradzen zapobiegajcych zanieczyszczeniu przez przeptyw zwrotny.

-PN-EN 476 Wymagania ogélne dotyce elementéw stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjne;.

-PN-92/B-10735 Przewody kanalizacyjne. WymagaiBadania przy odbiorze.

-PN-P2/B-01707 Instalacje kanalizacyjne. Wymaganjarojektowaniu.

-PN-81/B-10700.01 Instalacje wewgtrzne wodocigowe i kanalizacyjne. Wymagania i Badania przy odits.
Instalacje kanalizacyjne.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA

| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST-10.00 Roboty instalacji elektrycznej,

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikacfihtecznej (SST) s wymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t elektrycznych, telefonicznych i sikomputerowej wykonywanych wewtnz budynku .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stosovwestajako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t elektrycznych w remamgmym budynku biurowym.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem
remontu instalacji teletechnicznej a w szczegéino

- monta przewodow kabelkowych do instalacji elektrycznej

- monta osprzitu

- monta opraw @wietleniowych

- pomiary

1.4. Okreslenia podstawowe

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kavykonania roboét, ich zgodié ze sztuk budowlam , SST

i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania

Wykonawca dokonuje zakupu wszystkich materiatowimidnych do wykonania zlecenia Wszystkie zakupione
przez Wykonawg materialy, dla ktérych normy PN i BN przewidyposiadanie Zaviadczenia o jakéi lub
atestu, powinny hyyzaopatrzone przez producenta w taki dokument. inaeriaty powinny b§ wyposaone w
takie dokumenty nazyczenie Inspektora. Wszystkie materialy powinny¢ bwpdpowiedniej jakeéci,
umazliwiajagcej bezawaryjm prag w czasie i po okresie gwarancyjnym. Dane grupyemadw (tablice, ospet
tablicowy, ospret instalacyjny, itp.) powinny tworzyspdjny system funkcjonalno - estetyczny.

2.2. Materialy do wykonania instalacji elektrycznej

2.2.1. Przewody kabelkowe YDYp uktadane w bruzdach pod tynkiem o izolagimapécie 750 V i przekroju
oraz ilaci YDYp 3x2.5mmm dla instalacji gniazd wtykowych YDYp 3x1.5mmm dla instalaciji
oswietleniowej.

2.2.2. Gips budowlany- gips szybkoschyty do mocowania przewodéw podtynkowych przed zaiwdniem
cian i montau osprztu.

2.2.3. Puszka instalacyjna- naley stosowa puszki instalacyjne przystosowane do meutav danych
warunkach (do zagipsowania cianie, do montau w listwach instalacyjnych PCV, do moata w
pomieszczeniach przejowo wilgotnych szczelne min. IP 44).

2.2.4. taczniki - nalery stosowa taczniki instalacyjne przystosowane do mantav puszkach podtynkowych,
a w pomieszczeniach przejowo wilgotnych oraz przy wygiu z pomieszczesanitarnych, szczelne min. 1P44,
2.2.5. Gniazda wtykowe- w pomieszczeniach prZejowo wilgotnych naley stosowa gniazda szczelne
Z pokrywky ostaniajca zaciski przydczeniowe, a w pozostaltych pomieszczeniach stosawdezry gniazda
przystosowane do momaw puszkach, zamontowanychéaianie

2.2.6. taczniki i gniazda wtykowe - nalezy dobr& typ osprztu w taki sposéb by unitiwial zamocowanie
tacznikdw, gniazd wtykowych, gniazd telefonicznychpaowanych w puszkach dé&ciany, umdaliwiajacy
pofaczenie zestawu gniazd lufcknikéw w zestawy pgtzone wspolaramig.

2.2.7. Oprawy d@wietleniowe - w pomieszczeniach sanitarnych (péz@wo-wilgotnych) naley stosowa
szczelne min. IP 44 wypasane wswietlowki o mocy 50 W, a w pozostatych pomieszcaehioprawy o IP 20.
2.2.8.0chronniki przeciwprzepiciowe - naley zastosowé ochronniki z dwustopniowym zabezpieczeniem
przed przegiciami.

2.2.9.Wyhczniki rdznicowopragdowe - nalery stosowé wytaczniki réznicowoprndowe bezpgredniego
dziatania klasy A odporne na sktadpstah pradu r&nicowego.
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3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Sprzt stosowany na budowie musidgprawny pod wzghlem bezpieczestwa uytkowania oraz technicznym
i uzytkowym. Sprzt musi by stosowany wycznie do czynngzi, do ktérych zostat fabrycznie przystosowany.
3.2. Sprat do wykonania instalacji elektrycznych

Wykonawca przygpujacy do wykonania instalacji elektrycznych winien vagl& sic mozliwoscia korzystania
Z nas¢pujgcych maszyn i spetu gwarantujcych wiaciwg jakos¢ robét:

- wiertarka elektryczna z mbiwoscia wykorzystania udaru

- wibromiot elektryczny

- harzdzia elektrotechniczne w izolacjieazne bez nagu

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Sprzt transportowy musi hy przystosowany do przewenia potrzebnych materiatdw musi cogprawny,
zarejestrowany i posiadabezpieczenie OC.

4.2. Transport materiatéw i elementéw éwietleniowych

Wykonawca przygpujacy do wykonania instalacji elektrycznych winien vagl& sic mozliwoscia korzystania
z nas¢pujgcychsrodkéw transportu:

- samochodu dostawczego.

Na sérodkach transportu przewone materialy i elementy powinny &yzabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkamsp@tu wydanymi przez wytwégcdla poszczegolinych
elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Roboty wykonywane mag byé tylko przez pracownikow przeszkolonych pod wzigim BHP
ogoélnobudowlanym oraz na stanowisku pracy, posiagleh odpowiednieswiadectwa kwalifikacyjne pod
nadzorem osoby posiadagj uprawnienia wykonawcze w brgnelektrycznej bez ogranicize

5.2. Oprzewodowanie

Obwaody odbiorcze

przewody dla instalacjissvietleniowej i gniazd wtykowych prowadznalezy npod tynkiem, z przykryciem min.
5 mm warstw tynku. Jeeli zaistnieje wtpliwos¢ ze warstwa tynku nad przewodergdzie mniejsza 15 mm
nalezy przewody zaghbi¢ w bruzdy wscianach.

5.3. Montaz osprzetu

Montaz puszek

puszki rozgaizne wykon& nalezy w ciagach komunikacyjnych jako szczelne IP 44 mocowamedihbinek
kablowych przez przykcenie za pomecdwdchsrub min. M4, lub jako puszki podtynkowe mocowanegiyzs
(wykonywa po zamocowaniu drabinek kablowych) . Naeianach murowanych, puszki wykangako
wtynkowe. Naley stosowa puszki szczelne o szczekubnie mniejszej ri IP 44.

Montaz tacznikéw

oswietlenia hczniki oswietlenia wykond nalezy na $cianach murowanych jako wtynkowe mocowane w
puszkach instalacyjnych o IP 20. W pomieszczenwitdotnych i bezpérednio przy wyjciu z pomieszcze
sanitarnych naley stosowa taczniki szczelne o szczeléw nie mniejszej i IP 44. taczniki ocswietlenia
mocowa nalezy na wysokéci 1,4 m od posadzki

Montaz gniazd wtykowych

gniazda wtykowe wykoréa nalezy na $cianach murowanych jako wtynkowe mocowane w pudzkac
instalacyjnych lub zamocowane w zestawach. Gnia#ydowe mocowa naleey na wysokéci 1,3 m od
posadzki.

Podlaczenie przewodow

Przewody dczy¢ nalery w puszkachgcznikach, gniazdach wtykowych i tablicach za pognrgczy skecanych
srubami, na elementach ospiz, wyposaeniu tablic, tabliczkach zaciskowych silnikéw itligch zaciskowych
w puszkach. W przypadkgdzenia w gniazdach i puszkach gdzie obwdd przedhmdelotowo, zaleca sinie
przecinania przewodoéw w torze najgdaego obwodu tylko wykonywanie odizolowanycktlippodiaczonych
pod. zaciski. W przypadkwdzenia przewodu gtéwnego z odgaeniem pod jeden zaciskubowy naley
przewody przed przykceniemsrubg, skrci¢ ze sob.

5.4. Montaz opraw oswietleniowych

Montaz opraw cswietleniowych na stropie konstrukcyjnym.

Oprawy na stropie mocowanaleey za pomog metalowych kotkéw rozporowych zamocowanych w
wywierconych wczéniej otworach. Krawdzie opraw musg by¢ réwnolegte lub prostopadie décian
pomieszczenia w jednakowych ogsdch od przeciwlegtyckcian.

Wykonanie przepustéw przeziciany
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Przepusty przegciany wykong nalezy w taki sposob by mima bylo zainstalowaw nich rurki stalowe, ktére
po przecignigciu przez nie przewodow uszczeélmalezy kitem, i zatynkowa lub zagipsowé

Ochrona przeciwporazeniowa w uktadzie TNC-S

Ochrona przeciwporzniowa w uktadzie TN-C-S polega na gr#eniu czsci przewodacych dosgpnych
z uziemionym przewodem ochronnym PE lub ochronngratiym PEN ipowodygcymi w warunkach
zaktoceniowych odiczenie zasilania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Kontrole jakaosci rob6t prowadd nalery prze caly czas wykonywania prac lub nie rzadzigjprzed zakryciem
materiatu wbudowanego oktadzirKontrole jakdci robot dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

6.2. Badania i pomiary

Program badapowinien obejmowasprawdzenie zgodsoi lokalizacji uradzea z projektem, ich rodzaju,
wygladu zewnrtrznego oraz wytrzymatgoi.

Nalezy wykona pomiary zakéczone protokotem pomiaréw:

- skutecznéci wytaczania zasilania

- oporndgci izolacji przewodoéw

- ciggtosci przewododw, a szczegdlnie przewodu ochronnego

- sprawdzenie poprawia dziatania wyscznikow ré&nicowopgdowych nagzenia gwietlenia

6.3. Pomiar natzenia Gwietlenia

Pomiary naley wykonywa po uptywie co najmniej 0,5 godz. odaekenia lamp. Lampy przed pomiarem
powinny by ,wyswiecone” minimum przez 100 godzin. Do pomiaréw pgleuzywat przyrzdow
pomiarowych o zakresach zapewa@jch przy kadym pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% c¥dgli aa
danym zakresie.

Pomiary nagzenia éwietlania naley wykonywa za pomog luksomierza wypos@nego w urzdzenie do
korekcji katowej, a elemenwiattoczuty powinien posiadaurzadzenie umeliwiajace doktadne poziomowanie
podczas pomiaru.

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi elementami robét

Wszystkie materialy nie spetnigie wymagéa ustalonych w odpowiednich punktach SST zagtanzez
Inspektora odrzucone.

Wszystkie elementy rob6t, ktére wykazujdstpstwa od postanowteSST i Polskich Norm zostamozebrane
i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

- monta przewodow kabelkowych do instalacji elektryczngjb

- monta osprzitu - szt

- monta opraw @wietleniowych — kpl.

- pomiary - pomiar

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspekierali wszystkie pomiary i badania
daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorom robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykonanie uzioméw tanowych.

8.3. Dokumenty do odbioru kaicowego robét

Do odbioru kaicowego Wykonawca jest zobaaany przygotowd oprocz dokumentow wymienionych w
punkcie cgsci "Wymagania ogolne":

protokéty z dokonanych pomiaréw skutecgrio wylgczania zasilania zastosowanej ochrony
przeciwporaeniowej,

protokéty poprawnego dziatania vagiznikow ré&nicowopgdowych, protokdt pomiaru oporsa uziomu,
protokét badania gotosci zyt przewododw, protokét badania waenia dwietlenia , protokét badania oporstd
izolacji przewodow, protokoéty odbioru robét zani@jch, dokumentacja powykonawcza

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Wg zasad okrdonych w pkt.9 , Podstawa ptatém ” w ST-00.00- Wymagania ogdlne.

Ptaci s¢ za roboty faktycznie wykonane i odebrane przezdktora Nadzoru, mierzone w jednostkach
okreslonych w pkt. 7.

Cena obejmuje:

- prace pomiarowe i technologiczne,
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- zakup i dow6z materiatow,

- wykonanie elementéw robot,

- kontrok prawidtowdici wykonanych robot.
10. Przepisy zwazane

PN-IEC-60364-5-534 : 2003 — Instalacje elektrycanebiektach budowlanych. Dobdr i moatavyposaenia
elektrycznego. Urglzenia do ochrony przed przegiami.

PN-E-05033 : 1994 — Wytyczne do instalacji elektryech. Dobér i montawyposaenia elektrycznego.
Oprzewodowanie

PN-E-05204 : 1994 — Ochrona obiektéw, instalagjizadzer. Wymagania PN-IEC 60364-4-443 — 1999
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @ch dla zapewnienia bezpiedseva. Ochrona przed
przepéciami atmosferycznymi lulyézeniowymi.

PN-IEC-60364-3 : 2000 — Instalacje elektryczne vektach budowlanych. Ustalenie og6inych charaktgkys
PN-E-05204 : 1994 — Ochrona przed elektryéznpstatyczna . Ochrona obiektow ,

instalacji i uradzer. Wymagania. PN-E-05033 : 1994 — Wytyczne do iasfaklektrycznych. Dobor i monta
wyposaenia elektrycznego.

Oprzewodowanie.

PN-IEC-60364-1 : 2000 — Instalacje elektryczne vektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe.

PN-IEC-60364-4-47 : 2001 — Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Stosowaniérodkow ochrony dla zapewnienia bezpigtstea. Postanowienia ogélrgrodki
ochrony przed potzniem pgdem elektrycznym.

PN-IEC-60364-4-43 : 1999 — Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Ochrona przed gztem przeteeniowym.

PN-IEC-60364-4-41 : 2000 — Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Ochrona przeciwpataniowa.

PN-IEC-60364-5-559 : 2003 — Instalacje elektrycenebiektach budowlanych. Dobér i moatayposaenia
elektrycznego. Oprawyswietleniowe i instalacje @vietleniowe.

PN-IEC-60364-7-714 : 2003 — Instalacje elektrycanebiektach budowlanych.

Wymagania dotycce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgéacswietlenia zewstrznego.
PN-IEC-60364-5-523 : 2001 — Instalacje elektrycenebiektach budowlanych. Dobér i moatayposaenia
elektrycznego. Obgralnos¢ pradowa dtugotrwata przewodéw.

PN-IEC-60364-5-537 : 1999 — Instalacje elektrycenebiektach budowlanych. Dobér i moatayposaenia
elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownithagdzenia do odiczania izolacyjnego atzenia
PN-IEC-60364-4-42 : 1999 — Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczastwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepineg

PN-91-E-05010 : — Zakresy ngpiowe instalacji elektrycznych w obiektach budowyieim
PN-IEC-60364-5-523 : 2001 — Instalacje elektrycenebiektach budowlanych. Dobér i moatayposaenia
elektrycznego. Obgtalnas¢ pradowa diugotrwata przewodéw.

Rozporadzenie ministra pracy i polityki socjalnej z dni&.@9.1997 w sprawie ogélnych przepiséw
bezpieczastwa i higieny pracy.

Ustawa z dnia 24.08.1991 r. o ochronie przeciapowej Instrukcje producentow dotyce montau i
uktadania kabli i przewodow elektroenergetycznyobktrukcje montzowe oraz DTR dotyaze opraw
oswietleniowych.
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