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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa nadana zamdéwieniu przez Zamawiaj gcego
Remont elewacji budynku z dociepleniem  $cian, Walbrzych, ul. Przyjaciét  Zotnierza 24
1.2. Przedmiot ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w pkt. 1.1
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t rozbiérkowych.
1.3.Zakres robot
Roboty rozbiérkowe obejmuja:
- Demontaz drewnianych uszkodzonych okien skrzynkowych oraz drzwi zewnetrznych wraz z oscieznicami
drewnianymi mocowanymi w murze z zachowaniem przyktadowych typéw okien dla wzoru ich odtworzenia.
- Odbicie tynku na scianach zewnetrznych
- Rozbiérka czesci pokrycia dachowego — dachdwka ceramiczna
- Rozbiérka obrobek blacharskich
- Odbicia tynkow

1.4. Okre$lenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami

podanymi w ST 01.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogd6lne wymagania dotycz ace robo6t

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST 01.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycz gce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 00.00 ,Wymagania ogéine”

pkt 2.

2.2. PRACE PRZYGOTOWAWCZE

e Przed przyst gpieniem do rob6t trzeba przeprowadzi¢ doktadne badanie konstrukcji i stanu technicznego
poszczegoélnych elementéw sktadowych budynku, rozezna¢ jego otoczenie, ustali¢ metode rozbiorki, opracowaé
harmonogram rob6t rozbiérkowych.

« Nalezy rozezna ¢ konstrukcj e poszczegdélnych elementéw, ich potgczenia miedzy soba oraz stopien zniszczenia,
aby mozna bylo dobra¢ wiasciwy sposéb rozbiorki. Na podstawie ogledzin ustala sie kolejno$é robét i sposoby ich
wykonania.

e Dobér metody rozbiérki - metode wykonywania prac dobra¢ w zaleznosci od warunkow i rozmiaréw rozbiorki
oraz od tego czy materiat uzyskany w pracach rozbiérkowych ma by¢ powtérnie wykorzystany.

¢ Przyrobotach rozbiérkowych na wysoko  $ci powyzej 4m nalezy zabezpieczy¢ robotnikéw pasami.

Ogolnie metody rozbiorki dzieli si e na:
1) reczne,
2) mechaniczne ( mtotami pneumatycznymi, pitami tarczowymi lub linowymi do
betonu , urzadzeniami rozpierajgcymi itp. )
3) przy uzyciu materiatow wybuchowych.
Odzysk materiatow jest mozliwy tylko przy rozbiérce r ecznej i uzyciu jedynie lekkich narzedzi mechanicznych. Gdy
rezygnuje sie z odzysku materiatéw, rozbiérke przeprowadza sie przy uzyciu urzadzen i maszyn budowlanych.
3. SPRZET.
Roboty moga by¢ wykonywane mechanicznie badz recznie
4. TRANSPORT.
Materiaty i sprzet mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora, w
sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. Wywozony gruz, elementy konstrukcji nalezy umieszczaé
réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, zabezpieczone przed spadaniem , przesuwaniem oraz nadmiernym
pyleniem — w sposéb niezagrazajacy innym uzytkownikom drog.
5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Wstep
Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji robét i harmonogram uwzgledniajacy wszystkie
warunki, w jakich bedg wykonywane roboty
5.1.1. Przebieg robét rozbiérkowych
. Rozbiorka powinna by ¢ przeprowadzona tak, aby usuniecie elementu nie powodowato naruszenia statecznosci
elementéw przylegtych.
Rozbidrk e rozpoczyna si e od demonta zu instalaciji, stolarki i innych elementéw wyko nczenia.
Przed przyst gpieniem do demonta zu instalacji nalezy je odtaczy¢ od sieci miejskich.
Elementy wyko nczenia i wyposa zenia oraz materiaty z odzysku znosi sie recznie lub przy zastosowaniu prostych
przenos$nikéw, gruz za$ spuszcza rynnami z tworzyw sztucznych lub metali .
5.1.2. Zapisy w Dzienniku Budowy
Przebieg robot rozbiérkowych powinien byé odnotowany w dzienniku budowy, ktéry oprécz
danych porzadkowych powinien podawac:
- kolejnos¢ i sposéb wykonywania robét,
- protokolarne stwierdzenie, czy $ciany, stropy, schody i dach oraz inne czesci budynku, na ktérych beda pracowali
robotnicy lub beda ustawione rusztowania albo drabiny, majg dostateczng wytrzymatos¢,



- opis $rodkow zabezpieczajacych, ktdre zostaly uzyte przy rozbiorce,
- opis okolicznosci towarzyszacych rozbiérce i majacych wptyw na przebieg robdt i bezpieczenstwo ludzi
prowadzacych rozbidrke.
5.1.3. Podstawowe zasady BHP przy robotach rozbiérko  wych

. Roboty rozbiérkowe powinien prowadzi ¢ kierownik o odpowiednich kwalifikacjach i doswiadczeniu oraz zatrudnia¢
robotnikéw obeznanych z tego rodzaju robotami. Przez caly czas trwania robét nalezy pilnowa¢, aby na teren rozbiérki
nie wchodzity osoby postronne.
Przed przyst gpieniem do rozbiorki - trzeba opracowaé program rozbiorki ,a zaloge zapozna¢ z nim oraz z
bezpiecznymi sposobami wykonywania robét rozbiérkowych.

. Prace na wysoko $ciach
Szczegblne niebezpieczenstwo stwarza praca na wysokosci i spadajace odtamki oraz mozliwos¢ przywalenia
pracownikéw gruzem lub obalanym elementem.
1) Kierownik robdét powinien wskazywa¢ miejsca ustawiania drabin i rusztowan, zrzucania gruzu i wystajacych czesci
budynku, miejsca gromadzenia gruzu i sposoby ich zabezpieczania. Gruzu nie moSna gromadzié na stropach,
pomostach i schodach ze szczegdlnym uwzglednieniem bliskiego sgsiedztwa koryta kanatu wodnego.
2) Teren robét rozbiérkowych ogrodzié i oznaczy¢ tablicami ostrzegawczymi.
3) Robotnicy zatrudnieni przy rozbiérce powinni legitymowac sie swiadectwem dopuszczenia do pracy na wysokosci,
by¢ zaopatrzeni w hetmy ochronne i przy pracy na wysokosci powyzej 2 m nad terenem lub pomostem rusztowania
wyposazeni w pasy z ling diugosci do 3 m, ktérg przywigzuje sie do mocnej czesci $ciany, rusztowania lub drabiny
przystawionej i przymocowanej do $ciany.
Prace na wysoko $ci powy zej 2m
Przy pracach na: konstrukcjach budowlanych bez stropéw, a takze przy ustawianiu lub rozbiérce rusztowan oraz przy
pracach na drabinach i klamrach na wysokosci powyzej 2 m nad poziomem terenu zewnetrznego lub podiogi nalezy w
szczegOlnosci:
1. przed rozpoczeciem prac sprawdzi¢ stan techniczny konstrukcji lub urzadzen, na ktérych majg by¢ wykonywane
prace, w tych ich stabilno$é, wytrzymatosé na przewidywane obcigzenie oraz zabezpieczenie przed nie przewidywang
zmiang potozenia, a takze stan techniczny statych elementéw konstrukcji lub urzadzen majacych stuzy¢ do mocowania
linek bezpieczenstwa,
2. zapewni¢ stosowanie przez pracownikdw, odpowiedniego do rodzaju wykonywanych prac, sprzetu chronigcego
przed upadkiem z wysokosci jak: szelki bezpieczenstwa z linkg bezpieczenstwa przymocowang do statych elementow
konstrukcji, szelki bezpieczehstwa z pasem biodrowym (do prac w podparciu - na stupach, masztach itp.),
3. zapewni¢ stosowanie przez pracownikow hetmoéw ochronnych przeznaczonych do prac na wysokosci.
Powyzsze wymagania dotycza rowniez prac wykonywanych na galeriach, pomostach,
Zabronione jest m.in.:
- wykonywanie rozbiérki podczas silnych wiatréw (80 km/h), zrzucanie na ziemie elementéw z rozbiorki,
- zrzucanie elementéw rozbiérki na dziatkis  asiednie przylegaj ace do terenu rozbiorki .
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
6.1. Zasady ogolne.
Kontrola winna przebiega¢ zgodnie z zasadami ogdinymi podanymi w ST00.00, a sprawdzenie i odbidr robdt winny
by¢ wykonane zgodnie z normami i wskazaniami.
6.2. Warunki szczegétowe.
Sprawdzenie rob6t polega na skontrolowaniu ich zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej Specyfikacji, w
Dokumentacji Projektowej, normach i instrukcjach .
7. OBMIAR ROBOT.
Obmiar gotowych rob6t lub robét zanikajacych bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentacjg projektowa i ST, w jednostkach i na zasadach ustalonych w przedmiarze. Wyniki obmiaru bedg wpisane
do Ksiegi obmiarow.
8. ODBIOR ROBOT.
Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z Projektem Technicznym, ST oraz pisemnymi decyzjami
Inspektora.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena rob6t rozbiorkowych obejmuje:

_prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

~oznakowanie robot,

_ demontaz elementow do rozbiorki

. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jego Uzycia,

_z utozeniem w stosy na wskazanym miejscu,

. zatadunek i wywiezienie materiatu nie nadajgcego sie do powtérnego Uzycia,

_uporzadkowanie terenu.
10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE.
[1] Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 25.02.2981 r. w sprawie dozoru technicznego
(Dz. U. Nr 8 z dnia 24.05.1981 )
[2] Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, tom |
Budownictwo ogdine. Arkady 1988 r.



